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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
INSTALACJE AUDIOWIZUALNE

KODY CPV: CPV 45314300-4 — KLADZENIE KABLI
45314000-1 — INSTALOWANIE SPRZ ETU TELEKOMUNIKACYJNEGO
31500000-1 - URZADZENIA OSWIETLENIOWE | LAMPY ELEKTRYCZNE

1. Czesé ogolna

1.1. Nazwa zamowienia

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét (SST) sg
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t w zakresie wykonania instalacji audiowizualnej
oraz oswietleniowe] zwigzanych z wyposazeniem Sali Widowiskowej budynku Gminnego
Osrodka Kultury w Prusicach przy ul. Jana Pawta Il

1.2. Przedmiot i zakres stosowania specyfikaciji

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe stosowang jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1 (Kod CPV 45314300-4, CPV
45314000-1, 31500000-1).

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogélne, wspolne dla wszystkich
robét instalacyjno-montazowych w zakresie audiowizualnym i oswietlenia.

Specyfikacja okresla wymagania szczegétowe odnosnie instalacji teletechnicznej, urzgdzen
audiowizualnych oraz o$wietlenia stanowigcych przedmiot projektu.

1.3. Zakres robot obj etych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majagce na celu
wykonanie instalacji audiowizualnych w wybranych salach zlokalizowanych w budynku.

Zakres robot obejmuje:

- Instalacje systeméw audio-wideo, czyli projekcji obrazéw na duzym oraz nagtosnienia
multimedialnego i ogélinego w sali widowiskowej

- Instalacje systeméw centralnego sterowania wyposazeniem audio-wideo oraz
oswietleniem

- Instalacje oswietlenia ogélnego w sali

- Instalacje oswietlenia scenicznego na potrzeby imprez estradowych

1.4. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy
oraz dokumentacje projektowg i ST.

1.4.1. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegOtowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje
projektowa:

- Zamawiajgcego,

— Sporzadzong przez Wykonawce.

1.5. Zgodno $¢ robot z dokumentacj q projektow gi ST

— Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora
Wykonawcy stanowig cze$s¢ umowy, a wymagania wyszczegollnione w choéby jednym z
nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

- W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczego6inych dokumentéw obowigzuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy”.
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- Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledéw Ilub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié¢ Inwestora, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

— W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

- Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg
projektowg lub ST.

- Dane okreslone w dokumentacji projektowej lub w ST bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
toleranciji.

— Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodnosé
z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

- W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w pelni zgodne z dokumentacjg
projektowg lub ST i wptynie to na niezadowalajgcg jakosé elementu systemu, to takie
materialy zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.6. Informacje o organizacji budowy

Organizacja pracy na placu budowy powinna by¢ zgodna z postanowieniami aktualnych zarzgdzen
wihasciwych jednostek w sprawie ogdinych warunkéw uméw o prace projektowe w budownictwie
oraz o realizacje inwestycji budowlanych.

Inwestor przekaze Wykonawcy teren budowy na zasadach i w terminie okreslonym w umowie
0 wykonanie rob6t, wskaze oznaczone na planie sytuacyjnym instalacje i urzgdzenia podziemne
i naziemne a takze dostep do energii elektrycznej, wody i sposdb odprowadzenia $ciekow.

Place i magazyny zamkniete do skladowania materiatdw, urzadzen i maszyn (sprzetu
zmechanizowanego) stosowanych do robét elektrycznych powinny byé wyznaczone na terenie
odwodnionym, wyréwnanym, o nawierzchni dostosowanej do przeznaczenia i usytuowane w
sposob utatwiajgcy roztadunek, zatadunek i ewentualnie montaz wymienionych przedmiotow.

Drogi na placu budowy powinny by¢ odpowiednio dostosowane do s$rodkéw transportowych,
przewidywanej masy przewozonych materialtéw lub przedmiotéw oraz urzadzen dostarczanych na
plac budowy i do ich objetosci. Szerokos¢ i potozenie dré6g powinny odpowiada¢ wymaganiom
zapewniajgcym mozliwosé dostarczenia, bez wzgledu na warunki atmosferyczne, materiatow i
innych przedmiotéw bez ich uszkodzenia, do odpowiednich stanowisk pracy na budowie

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w cene umowna.

1.6.1. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca ma obowigzek:

- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy,

— unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej i innych, a
wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego
sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan ma mie¢ szczegdlny wzglad na lokalizacje baz, sktadowisk, srodki

ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami i mozliwoscig
powstania pozaru.

1.6.2. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Jezeli Wykonawca uzyt materialtéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.6.3. Ochrona wtasno $ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone obcych instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia
podziemne, (np. rurociagi, kable itp.), oraz zawiadomi i uzyska odpowiednie zgody wiascicieli tych
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sieci i urzagdzen. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy, zgodnie z otrzymanymi od Zamawiajgcego
uzgodnieniami, zatgczonymi do dokumentacji projektowe;j.

1.6.4. Warunki dotycz gce organizacji ruchu

Wykonawca jest zobowigzany do opracowania i uzgodnienia z zarzagdem drog projektu organizacji
ruchu drogowego w rejonie budowy.

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatow i wyposazenia na i z terenu robét.

Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone w obreb terenu
budowy. Wykonawca bedzie odpowiadaé za powstate straty na budowie, zgodnie z poleceniami
Inwestora.

Wykonawca opracuje i uzgodni z Inspektorem Nadzoru projekt zabezpieczenia chodnikéw i jezdni
oraz uzyska stosowne uzgodnienia.

1.6.5. Bezpiecze Astwo i higiena pracy

W czasie realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa
i higieny pracy.

W szczegodlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywaé wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Kierownik budowy jest zobowigzany do sporzadzenia planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
-plan BIOZ”, na podstawie ,informacji dotyczacej bezpieczehstwa i ochrony zdrowia” sporzgdzonej
w dokumentacji projektowe;j.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.
1.6.6. Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonawca ma przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca ma utrzymywac
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie budowy,
w maszynach i pojazdach. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym wskutek realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.6.7. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane
do robé6t od daty rozpoczecia do daty zakonczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zakonczenia
przez Inwestora).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposéb, aby zadanie inwestycyjne lub jego elementy byty w zadowalajgcym
stanie przez caty czas trwania rob6t, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora powinien
rozpoczgc¢ roboty utrzymaniowe, nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.6.8. Stosowanie si e do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek spos6b zwigzane z robotami i bedzie w pehni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

1.7. Nazwy i kody: grup robot, klas robot i kategor i robot

Roboty zwigzane z montazem instalacji audiowizualnych oraz dostawg i montazem urzadzen a/v:
Kod CPV 45314300-4, CPV 45314000-1

Roboty zwigzane z montazem instalacji oswietleniowej : Kod CPV 31500000-1
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1.8. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich
normach i przepisach, ktérych zestawienie podano w p-kcie 10 niniejszego opracowania. Uzyte
w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.8.1. Dziennik budowy

Dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania
robét.

1.8.2. Kierownik budowy
Osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania
w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.8.3. Laboratorium
Elektryczne lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz robot.

1.8.4. Projektant
Uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;.

1.8.5. Rejestr obmiaréw

Akceptowany przez Inwestora zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez
Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zalgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inwestora.

1.8.6. Materialy
Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektowg
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

1.8.7. Odpowiednia (bliska) zgodno $¢

Zgodnos¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat
okreslony — z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

1.8.8. Polecenie Inwestora

Wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora, w formie pisemnej, dotyczace
sposobu realizacji robo6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.8.9. Przedmiar robot

Wykaz przewidzianych do wykonania rob6t podstawowych w kolejnosci technologicznej ich
wykonania z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robét podstawowych.

1.8.10. Roboty podstawowe

Jest to minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sg mozliwe do odebrania pod wzgledem ilosci
i wymogow jakosciowych oraz uwzgledniajg przyjety stopien scalenia robét.

2. Wyroby budowlane — przechowywanie i transport

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw i ich akceptacja

Do wykonania instalacji staboprgdowych nalezy uzy¢ materialdbw okreslonych w dokumentacji
projektowej lub réwnowaznych co do parametréw techniczno-eksploatacyjnych i standardéw
wykonania, za zgodg Inwestora i projektanta. Obowigzuje réwniez zgodnos$¢ z zaleceniami
producentow, wg DTR poszczegolinych urzgdzen

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacje dotyczace
proponowanego zrddta wytwarzania lub zamawiania tych materialéw i odpowiednie $wiadectwa
badan laboratoryjnych (jesli sa wymagane odrebnymi przepisami) lub probki do zatwierdzenia
przez Inwestora. Zatwierdzenie partii materialtdbw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrddta uzyskajg zatwierdzenie.
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2.2. Specyfikacja dopuszczalnych materiatow dla eta  pu | realizacji projektu

2.2.1. WYKAZ PARAMETROW URZ ADZEN SYSTEMU AV DLA ETAPU | REALIZACJI
PROJEKTU

TABELKA. 1.1.

SYSTEM PREZENTACJI MULTIMEDIALNYCH

Lp | Nazwa produktu Parametry techniczne

Mozliwos¢ kotroli przez iPad, WiFi
Kompatybilny z SuperAudio CD
Mozliwos¢ odtwarzania z sieci LAN, USB
Pobo6r mocy: 23 W

Odtwarzanie MP3, WMA, FLAC, DVD, CD
Odtwarzanie kanatéw: YouTube, Picassa

1 | Odtwarzacz Bluray

Obstugiwane rozdzielczosci: do SXGA
Konwersja sygnatu audio i VGA
Pasmo wzmacniacza video: 320 MHz

2 | Transmiter sygnatu VGA po skretce Zasilanie: 5V

Pobér mocy: 5W

Zakres czestotliwosci poziomej: 15 - 70 kHz
Zakres czestotliwosci pionowejj: 30 - 170 kHz

Kompatybilny z 3DTV do 70m po skretce
Obstugiwane czestotliwosci: do 1080p FullHD
Kompatybilny z HDCP

Wyposarzony w porty IR/in IR/out

Pixel Clock: 225 MHz

Waga: 1,8 kg

Zasilanie: 24 V

Pobo6r mocy: 24 W

3 | Transmitery sygnatu HDMI po skretce

TABELKA. 1.2.

SYSTEM NAGLOSNIENIA OGOLNEGO

Lp | Nazwa produktu Parametry techniczne

Mikrofon dynamiczny
Automatyczne skanowanie pasma

Pasmo robocze 42 MHz, do 1680 wolnych od zaktécen
czestotliwosci

Eliminacja zakt6cen interferencyjnych (RF squelch)

1 | Mikrofon bezprzewodowy (nadajnik do reki) Bezprzewodowa synchronizacja nadajnikéw przez interfejs
podczerwieni

Zasilanie: baterie 2xAA
Charakterystyka: kardioidalna
Czas pracy nadajnika >8 godz.
Waga: 4509

Montaz w racku

Mozliwos$¢ budowania toru akustycznego z uktadu matryc do
32x32 (wej/wyj), mikserdw, filtrow antysprzezeniowych, limiteréw,
korekcji barwy itp., wbudowana linia op6zniajgca do 2 s

2 | Programowalny procesor dzwigku —— — — - -
Mozliwos$¢ korekciji i przetagczania dzwieku w czasie rzeczywistym,

kontrola pozioméw, generatory dzwieku

Mozliwos¢ zbudowania graficznego interfejsu przyjaznego dla
uzytkownika

10 wejs¢ mik/lin, 6 wyjs¢ mik/lin, programowalne parametry
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zdalne sterowanie przez RS232, kontrola i programowanie przez
tacze Ethernet

Mozliwos¢ rozbudowania systemu o dodatkowe procesory i
ukfady sterujgce (wtasna magistrala sterujgca)

Kompatybilny z systemami: 7.1 i HDMI 1.4a,Dolby Pro Logic llz,
Dobly True HD, and DTS HD Master Audio

Montaz w racku

Sterowanie przez RS 232c, IR, IP, iPad

Odtwarzanie muzyki z urzgdzen magazynujacych USB
Mozliwos¢ podziatu na 2 Strefy

Analogowe wejscie 2x XLR

6 Wejs¢ HDMI; 1 wyjscie HDMI

Mozliwos¢ zablokowania panelu przedniego

Wyjscia Audio 8 x XLR

Pasmo przenoszenia 10 Hz - 100 kHz (+1 /-3 dB) ; Dynamika
sygnatu uzytecznego (bez szumu) 100 dB

Przedwzmacniacz wielokanatowy

8 kanatowy
Pasmo przenoszenia 20Hz-20kHz

Programowalny kazdy kanat (mozliwos$¢ ustawienia max poziomu,
EQ, przypisanie wej$¢ do wyjs¢ - matryca 8x8 itp.),

Montaz w racku

Wzmacniacz mocy Automatyczne przejscie w tryb Stand-by
Zwiekszenie wspotczynnika mocy (PFC)

Mozliwos¢ wysterowania gtosnikdw niskoimpendancyjnych jak i
100V

Maksymalna moc 4000 W (8x500W/4 Ohm)
Mozliwos¢ kontroli przez USB lub Ethernet

Kat promieniowania 145° H x 20° V

Spadek poziomu gtosnosci o 3dB na podwojenie odlegtosci od
kolumny

Impedancja 8 Ohm

Moc ciggta: 300W

Czuto$é: 88 dB SPL @ 1m

Pasmo przenoszenia 155 Hz - 12 kHz (+/- 3dB)
Waga: 8,5 kg

Gtlosniki przednie kolumnowe 300W

Kat promieniowania: Dookélna charakterystyka (do 200 Hz)
Impedancja 8 Ohm

Czuto$é: 87 dB SPL @ 1m

Pasmo przenoszenia 45 Hz - 310 kHz (+/- 3dB)

Moc ciggta: 200W

Waga: 20 kg

Gtosniki basowe

Pasmo przenoszenia: 75 Hz - 18 kHz (+/- 3dB)
Katy promieniowania: 180° H x 75° V

Moc ciagta: 100W

Czuto$¢ 85 dB SPL @ 1m

Impedancja 8 Ohm

Waga: 6,4 kg

Glosniki efektowe (boczne + tylnie)

Pasmo przenoszenia: 90 Hz - 17 kHz (+/- 3dB)
Katy promieniowania: 120° H x 60° V

Gtosnik efektowy centralny + uchwyt $cienny | Moc ciggta: 120W
regulowany Czuto$¢ 89 dB SPL @ 1m

Impedancja 8 Ohm

Waga: 7 kg
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TABELKA. 1.3.

ELEMENTY INFRASTRUKTURY | STEROWANIA

Lp

Nazwa produktu

Parametry techniczne

Przylacza podtogowe

Wyposazone w gniazda VGA, HDMI, mikrofonowe, audio,
zasilanie, LAN

Przytacza z katowym uktadem gniazd

Przytacze mikrofonowe estradowe z boku
sceny

Wyposazone w gniazda XLR -tacznie 4 szt. wg projektu

Szafa rack do kabiny technicznej

Obudowa metalowa

Wysokos¢ 42U

Wymiary: 60 x 60 cm

Wyposazona w listwy zasilania i elementy mocujgce

Modut komunikacji magistrali w rozdzielni do
sterowania i zaprogramowania modutow
wykonawczych - montaz w rozdzielni

Sygnalizacja komunikacji diodami LED

Mozliwos$¢ komunikacji z modutami wykonawczymi w standardzie
RS232 i RS485

Montaz na szynie DIN

Mozliwos¢ zasilania z szyny danych

Automatyczny p6t duplex

Moduly wykonawcze przekaznikowe do
sterowanie oswietleniem, ekranem i roletami
do rozdzielni

Maksymalne obcigzenie przekaznika 10A

Zasilanie 110 lub 230 V

6 niezaleznych wyj$¢ bezpotencjatlowych

Mozliwos¢ komunikacji z innymi modutami przez magistrale
danych

Przyciski testowe na panelu przednim dla kazdego kanatu

Programowalne parametry dla kazdego kanatu (np. czas,
grupowanie, rodzaj wyzwalania)

Kotrola stanu wyj$¢ i komunikacji za pomocg wskaznikéw LED

Instalacja na szynie DIN (szer.: 6 modutéw)

Moduty wykonawcze do sterowania
$ciemnianiem kinkietéw do rozdzielni

Jednokanatowy sciemniacz do obcigzen rezystancyjnych i
pojemnosciowych

Maksymalne obcigzenie 5A

Przyciski testowe na panelu przednim dla kazdego kanatu

Kotrola stanu wyjscia i komunikacji za pomoca wskaznikéw LED

Zasilanie 110 lub 230 V

Instalacja na szynie DIN (szer.: 6 modutow)

TABELKA. 1.4.

ROLETY OKIENNE

Lp

Nazwa produktu

Parametry techniczne

Roleta okienna elektryczna z materiatem
zaciemniajgcym

Wytaczniki krancowe

Zasilanie: 230V

Materiat zaciemniajgcy > 85%

Rozmiar okna 262x348 cm + margines na wpust zabudowy okna

Podtgczenie: kabel 4-zytowy (sterowanie kierunkiem ruchu rolety
przez zatgczanie fazy)

Sterowanie roletami-moduty wykonawcze do
montazu w rozdzielni

Mozliwe taczenie sterownikdw w grupy umozliwiajgc sterowanie
wieloma roletami

Programowanie czasu dziatania (zataczenia fazy silnika) od 0 do
10 min

Wejscia sterowane impulsem (L lub N)

Mozliwos¢ odigczenia zasilania silnika w dowolnym momencie za
pomoca przycisku

Sygnalizacja kierunku diodg LED

Sygnalizacja zasilania
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Prad obcigzenia <2A

Prad impulsu <1mA

Montaz na szynie DIN (wymiar -1modut)

Zestaw wylgcznikow do sterowania roletami

Un = 250V; In = 16A, mechanizm dwuklawiszowy zaluzjowy typu

E (wejscie, scena, pom. tech) dzwonkowego, klawisze z piktogramem kierunku
2.2.2. WYKAZ PARAMETROW URZ ADZEN OSWIETLENIA GLOWNEGO DLA ETAPU |
REALIZACJI PROJEKTU
TABELKA. 1.5.

OSWIETLENIE GLOWNE | ELEKTRYKA

Lp

Nazwa produktu

Parametry techniczne

Oprawa sufitowa - belka swietléwkowa,
balast wysokoczestotliwosciowy HF

Oprawa belkowa przeznaczona do montazu na systemach
szynowych

Elektroniczny uktad zasilajacy.

Obudowa: stal, malowana na biato

Wybor fazy na ztgczce.

Zrédio $wiatta: 1 x 49W T16

Wymiary: 1474 x 60 x 41 mm

Moc catkowita: 54.5 W

Waga: 1.04 kg

Pozycja lamp: STD - Standard

Lampy: 1 x T16 / 49W

Calkowity strumien swiatta: 4300 Im

Skutecznos¢ swietlna oprawy: 79 Im/W

stopien odwzorowania barw min.: 80

urzadzenie robocze: HF Tridonic PC PRO Lp

moc przytaczeniowa: 54.5 W Lambda = 0.99

CELMA EEI: A2

Oprawa sufitowa - zrodito $wiatta Swietlowka
49w

Srednica barki 16 mm

Moc lampy 49 W

Napiecie lampy EL 25°C 195 V

Trwatos¢ 10% z podgrz. 3h 19000h

Obudowa oprawy - uktad optyczny z rastrem,
matowy odbtys$nik

Wymiary: 1473 x 113 x 66 mm

Obudowa: Stal, aluminium

tatwa i szybka w montazu za pomocg mechanizmu "snap in"

Waga: 1,9 kg

Szyna montazowa do belki $wietléwkowej z
okablowaniem wewnetrznym 7-polowym na 3
oprawy - konstrukcja o$wietlenia liniowego

Okablowana fabrycznie szyna no$na z wbudowanym ztgczem 7-
stykowym, przewody o przekroju 2 ,5 mm2

Punkty potaczen elektrycznych w odlegtosci wynikajgcej z
dtugosci modutéw dla 36/58/28/54 lub 35/49/80 W

Laczenie szyn bez narzedzi, przy pomocy specjalnego facznika
(zamawianego oddzielnie

Szyna bez okablowania, do instalacji innego wyposazenia
dodatkowego lub innych opraw

Wymiary : 4425 mm 7x2,5/35/49/80

Waga: 5,6 kg

Szyna montazowa do belki $wietlowkowej z
okablowaniem wewnetrznym 7-polowym na 1
oprawe

Okablowana fabrycznie szyna no$na z wbudowanym ztgczem 7-
stykowym, przewody o przekroju 2 ,5 mm2

Punkty potgczen elektrycznych w odlegtosci wynikajacej z
dtugosci modutéw dla 36/58/28/54 lub 35/49/80 W

Laczenie szyn bez narzedzi, przy pomocy specjalnego tgcznika
(zamawianego oddzielnie

Szyna bez okablowania, do instalacji innego wyposazenia
dodatkowego lub innych opraw

Wymiary : 1475 mm 7x2,5/35/49/80

Waga: 1,87 kg
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t3acznik szyn montazowych

Waga: 0,55 kg

Zaslepki koncowe do belki - para

Para zaslepek

Wszystkie uchwyty montazowe montowane sg bez uzycia
narzedzi do szyny zasilajgcej za pomoca mechanizmu

8 | Akcesoria montazowe: zawiesie, fafcuch zatrzaskowego i wspodlnego uchwytu montazowego ze stali
nierdzewnej
tatwa i szybka w montazu. Odbtysnik pozostaje na swoim miejscu
podczas montazu w suficie za pomoca zatrzaskdw sprezynowych
Oprawa sufitowa $wietlowkowa do Jedna wielko$¢ (Srednica wewnetrzna 210 mm), niewielka
9 | wbudowania w sufit k-g typu downlight ze wysoko$¢ oprawy 100 mm i gteboko$¢ przestrzeni montazowej
Zrodiem $wiatta 2x18W 120 mm, odpowiednia dla sufitow o grubosci 1-25 mm
Szeroki zakres wyposazenia dodatkowego zawierajacy tréjdzielny
raster i klosz IP44
Waga 0,33 kg
Waga: 0,77 kg
Zasilanie: 230V
Kinkiet $cienny z zaréwkami LED o duzej Zarowka: GU10
10 | a0k Suiscacy gl PONSEZESE | Obuaoua: dumiion
Sciemniania Wymiary: 8 x 23 x 10 cm, $rednica 6 cm
Zaréwka o mocy min. 3 W, $wiatto biate ciepte, mozliwosé
Sciemniania, gniazdo GU10 - 2 szt. na oprawe
Wymiary: B/H/T: 9/9/3,8 cm otw6r montazowy: 7,5x7,5 cm
Ciezar: 0,11kg
Zaréwka w zestawie: Tak
Rodzaj zaréwki: PowerLED
Maksymalna moc zaréwki: 1W
llos¢ zaréwek: 1 szt.
11 | Oprawa przeszkodowa LED do podswietlenia Prad: 350mA
podtogi i stopni sceny Klasa ochrony: Il
Tylko do montazu wewnetrznego
Przeznaczony do montazu na $cianie
Glebokos¢ montazu w cm: 4cm
Akcesoria w zestawie: kabel 30 cm, wtyczka
Otwor montazowy: Prostokat
Materiat: aluminium
Rodzaj materiatu: obudowa - stal, klosz/dyfuzor - gtadki PCV.
Oprawy nasufitowe do oéwietlenia wneki Zrédlo $wiatta: $wietléwka T8 na trzonku G13.
12 | sceny 4x18W, obudowa natynkowa klosz Stopien ochrony IP20
biaty matowy Rodzaj zaptonu: elektroniczny EVG.
Wymiary: 59, x 64,0 x 7,0 cm
Zasilanie: 220 + 240V 50 + 60Hz
Zrédto $wiatta: LED
Klasa izolacji: Il
Stopien ochrony: IP 41
Oprawy awaryjne sufitowe montowane nad | Témperatura otoczenia: 0°C <40 ° C
13 | ciggami komunikacyjnymi; oprawy LED z Czas tadowania akumulatora: do 24h
certyfikatem CNBOP, czas pracy min. 1h Rodzaj akumulatora: Ni-Cd lub Ni-MH
Czas pracy w trybie awaryjnym: 1,2 lub 3 h ( zaleznie od modelu)
Zaciski przytaczeniowe: 2x2,5mm?lub 3x2,5mm? (zaleznie od
modelu)
Zasilanie: 220 + 240V 50+60Hz
Oprawy ewakuacyjne LED z piktogramami Zrédio $wiatta: LED
14 | montowane nad drzwiami Sali, podtrzymanie | Klasa izolacji: Il

min. 1 h; odlegto$¢ rozpoznawania min. 30m

Stopien ochrony: IP 44

Temperatura otoczenia: 0° C +40° C
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Czas tadowania akumulatora: do 24h
Rodzaj akumulatora: Ni-Cd lub Ni-MH

Czas pracy w trybie awaryjnym: 1,2 lub 3 h ( zaleznie od modelu)

Zaciski przytaczeniowe: 2x2,5mm? lub 3x2,5mm?’ (zaleznie od

modelu)
15 | Gniazda p.t. 230V na sale i scene Un = 250V; In = 16A
Wytaczniki owietlenia - dwuklawiszowy Ramka 4-modutowa, systemowa na 4 wytgczniki
16 | fgcznik zaluzjowy typu dzwonkowego z Un = 250V; In = 16A, mechanizm dwuklawiszowy zaluzjowy typu
mechanizmem dzwonkowego

Rozdzielnia elektryczna z wyposazeniem w Wielko$¢: rzedy: x5, tacznie modutéw: 120

17 | zabezpieczenia oraz przekazniki wspolna dla .
o$wietlenia i branzy AV Zamykana, z kompletem wyposazenia montazowego

2.3. Specyfikacja dopuszczalnych materiatow dla eta  pu |l realizacji projektu

2.3.1. WYKAZ URZADZEN SYSTEMU AV DLA ETAPU |l REALIZACJI PROJEKTU

TABELKA. 2.1.

SYSTEM PREZENTACJI MULTIMEDIALNYCH -rozszerzenie

Lp | Nazwa produktu Parametry techniczne

Wejscia wizyjne: 4 x VGA, 4 x S-Video; 4 x Composite
Wejscia foniczne: 4x stereo dla kazdej z grup

Wyjscia wizyjne: 1 x VGA; 1 x S-Video; 1 x Composite
Wyjscia foniczne: 1 x stereo dla kazdej z grup; 1 x mikrofon
Sterowanie RS232

Straty: VGA input <-40dB @ 5MHz; S-Video input <-25 dB 0 do
10 MHz; Composite input <-25 0 do 10 MHz

Pasmo: VGA = 350 MHz; S-Video = 250 MHz; Composite = 300
MHz

Pasmo przenoszenia audio: 20Hz - 20 kHz (+/- 0,5 dB)
Obstuguje rozdzielczosci: 1080p, UXGA, SXGA, and XGA

1 | Przelgcznik wielofunkcyjny

6 x zoom optyczny, 14 x zoom mechaniczny, 6 x zoom cyfrowy

Kamera na gesiej szyji umozliwiajgca obrét wizualizacje
przedmiotu z kazdej strony

2 | Wizualizer stolowy Wbudowany mikrofon

Wbudowana pamig¢ do przechowywania zdje¢
Slot na karty SD do 32 GB
Dwa réwnolegte wyjscia VGA i jedno HDMI

Powierzchnia filmowania 400 x 300 mm

Przetwornik pojemnosciowy

Charakterystyka kierunkowa: kardioidalna
Pasmo przenoszenia: 30-20,000 Hz

Czutos¢ w polu swobodnym: —40 dB (10.0 mV) w odn. do 1V przy
1Pa

Impedancja: 250 Ohm

Maksymalny poziom dzwigku na wejsciu: 138 dB SPL, 1 kHz przy
1% T.H.D.

Stosunek sygnatu do szumu (S/N): 65 dB, 1 kHz przy 1 Pa
Filtr dolnozaporowy: 80 Hz, 12 dB na oktawe

3 | Mikrofon na gesiej szyjce

Zasilanie fantomowe (wymagania): 11-52V DC

Ztacze wyjsciowe: zintegrowane gniazdo 3-pinowe typu XLRM

Dlugos¢ 355 - 425 mm

4 | Tablica interaktywna na statywie jezdnym Technologia IR (pozycjonowanie w podczerwieni)
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Powierzchnia suchoscieralna i magnetyczna

Obstuga za pomoca palca lub dowolnego wskaznika
Przekatna tablicy 88"

Przekatna powierzchni roboczej 79"

Powierzchnia robocza: 1642 mm x 1159 mm
Obstuga tablicy przez 4 osoby

Gwarancja 36 miesiecy rozszerzalna do 60 msc.

Komunikacja z komputerem poprzez interfejs USB
Pasmo Video 345 MHz

Odstep sygnatu od szumu: 74 dB

Mozliwo$¢ montazu w racku

Rozdzielacz VGA do stotu prezentacyjnego
13 1 wejscie i 3 wyjscia VGA na gniezdzie HD15F -0,7 Vpp / 75 Ohm

Waga: 0,28 kg

Zasilanie 12 V ; 75 mA

Ekran LED 19" 16:9

Wejscia: HDMI, Component, VGA
2 Gtosniki 10 W

6 | Monitor LCD 19" Rozdzielczos¢: 1366 x 768
Jasnos¢ 300 cd

Czas reakcji: 4 ms

Typ tunera: Analogowy i Cyfrowy

TABELKA. 2.2.

ELEMENTY NAGLO SNIENIA OGOLNEGO - rozszerzenie

Lp | Nazwa produktu Parametry techniczne
Mikrofon pojemnosciowy
Automatyczne skanowanie pasma

Pasmo robocze 42 MHz, do 1680 wolnych od zaktdcen
czestotliwosci

Eliminacja zakiocen interferencyjnych (RF squelch)

1 | Mikrofon bezprzewodowy (typu lavalier) — — - -
Bezprzewodowa synchronizacja nadajnikow przez interfejs

podczerwieni

Zasilanie: baterie 2xAA

Charakterystyka: kardioidalna

Czas pracy nadajnika >8 godz.

Zasilanie: 11 do 52 V

Podtaczenie: XLRF

Pasmo przenoszenia: 30 Hz - 20 000 kHz
Impedancja: 250 Ohm

Maksymalny poziom dzwigku wejsciowego: 138 SPL
Zakres dynamiki: 109 dB

llo$¢ kanatéw: 16

Wejscia mono: 12 mikrofonowych XLR lub 12 liniowych jack

2 | Mikrofon na gesiej szyjce st6t prezydialny

Korekcja mono: tréjpunktowa z pétparametrycznym $rodkiem +
filtr gérnoprzepustowy 100 Hz

Wejscia stereo: 2
Zasilanie Phantom: +48V globalne

Procesor efektéw: Lexicon 24-bit, 32 programéw z regulacjg
3 | Mikser reczny technika parametrow, mozliwos$¢ zatgczenia kontrolerem noznym

Wskazniki wysterowania: 2x10 LED

Ztgcza: wyjscie gtéwne-2 x XLR

Wyjscie mono: 1 x jack

Rec Out: 2xRCA

Tape In: 2 x RCA

Wyjscie monitorowe: 2 x jack 1/4" TRS (L, R)

Wyjscie stuchawkowe: jack 1/4" TRS z regulacjg wzmocnienia
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Wyjscia grup: 2 x jack 1/4" TRS (SUb L, SUB R)
Wejscie kontrolera noznego: jack

Przetwornik pojemnosciowy

Char. kierunkowa: kardioidalna

Impedancja: 2000hm

Pasmo przenoszenia: 50Hz - 18kHz
Czutos¢: -42dB

Maksymalny SPL: 130dB

Wymagane napigcie phantom: 11 - 52V

4 | Mikrofon odstuchowy w kabinie technika

Ztgcze: mini XLR

Aktywny zestaw gtosnikowy 2 x 30 W

Pasmo przenoszenia 45 Hz - 20 kHz

Ztgcza: mini jack, euroblock

Znieksztatcenia THD: <0,07 V

S/N: 90 dB

Ztagcze RS-232 do regulacji wybranych parametrow
Waga 6,2 kg

Wymiary: 270 x 210 x 440mm

5 | Glosnik $cienny w kabinie technika

2.3.2. WYKAZ PARAMETROW URZ ADZEN OSWIETLENIA SCENICZNEGO DLA ETAPU I
REALIZACJI PROJEKTU

TABELKA. 2.2.

ELEMENTY INFRASTRUKTURY | STEROWANIA - rozszerzenie

Lp | Nazwa produktu Parametry techniczne

Wyposazone w: 8 gniazd mikrofonowych XLR, 1 VGA, 1 fonia
Stabilna i sztywna konstrukcja

1 | Przytacze technika mikrofonowe

Bezprzewodowa komunikacja panelu z systemem
Mozliwos¢ konfiguracii przez sie¢ Wi-fi zabezpieczong hastem

Jednostka centralna wyposazona w standardowe zigcza
komunikacji dwukierunkowej RS232 RS485, IR/szeregowe, we/wy
i przekaznikowe

2 | System sterowania z panelem dotykowym 7 Zasilanie jednostki centralnej: 5V 1A

Rozdzielczos¢ panelu dotykowego: 800 x 480

Mozliwos¢ tadowania panelu w stacji dokujacej

Zegar zsynchronizowany z zegarem czasu rzeczywistego
Przechwytywanie kodéw IR

4 porty LAN

1 port WAN

3 | Punkt dostepowy Wi-fi Zabezpieczenie WiFi: WPA, WPA 2
IEEE 802.11b/g/n

Zasilanie: PoE

Obstugiwane protokoty: |IEEE 802.3 (10 BASE-T), IEEE 802.3x
(flow control support and back pressure), IEEE 802.3u (100
BASE-TX)

Switch 10/100/1000
Architektura sieci LAN: Fast Ethernet
Montaz w racku

4 | Przetgcznik LAN 16-portowy zarzgdzalny

TABELKA. 2.3.

OSWIETLENIE SCENICZNE | OZDOBNE - rozszerzenie

Lp | Nazwa produktu Parametry techniczne

1 | Trawers-sztankiet sceniczny Dlugos¢: 6m dwururowy
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Stop aluminiowy - $cianka o grubosci 2mm

Dwie rury o srednicy 50 mm

Lamelki z rury o $rednicy 20 mm

tacznosc¢: szybkoztgczki z bolcem i zabezpieczeniem

230V/300W/500W, gniazdo zar. GY9.5, soczewka zoom 10-57 st.
PC 120mm

Kat: 11 - 58 st.

Typ: Halogen

2 | Reflektor PC Soczewka: srednica 120 mm
Waga 3.6 kg

Akcesoria: Skrzydetka 4- listkowe

Wymiary wysokos¢: 330 mm szerokosé: 240 mm giebokosé: 345
mm

300W/230V GY9.
3 | Zaréwka halogenowa Temperatura: 3200 K
Jasnosc¢: 7500 Im

Moc: 50W/ 230V
Kat Swiecenia: 120st
Jasnos¢: 4000 Im

4 | Naswietlacz LED RGB

Sterowanie kolorami i jasnoscig poprzez interfejs DMX

12x2300W lub 12x1400VA (ind.)

Uktady "PLL"

"soft-start", "soft-on" i "even-off" dla zapewnienia niezawodnej
pracy

Optyczna izolacja linii DMX

Zasilanie: 3 x 230 V/ 40 - 70 Hz

Pobér pradu: 3 x 40 A, wlasne zabezpieczenie réznicowo-
nadprgdowe 3f

5 | Sciemniacz do o$wietlenia scenicznego DMX

192 kanaty

240 scen do zapisania

Sterowanie do 12 r6znych urzadzen
Zasilanie 9-12V , min. 20mA
Wbudowany mikrofon

Zdalna kontrola sygnatem MIDI
Waga 2,3 kg

Wymiary: 133 x 483 x 64 mm

6 | Pulpit prosty dla operatora o$wietlenia

DMX rozdziela 1 DMX input signal na 4 DMX outputs
Wyjscie i wejscie odizolowane galwanicznie

Ztagcza XLR 3-pin oraz 5-pin

Kazde wyjscie DMX posiada niezalezny driver
Whbudowany bezpiecznik

Wymiar RACK 19"

7 | DMX splitter

Zabezpieczenia naswietlaczy

8 Podrozdzielnia dla systemu o$wietlenia ) i . o
scenicznego ze spliterem DMX 1:6 Splitter DMX 1:6 na szyne DIN (512 kanatow DMX) Wymiary: 6

modutéw

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane
dla badah prowadzonych przez Inwestora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze
by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inwestora.

Proponowane produkty jako alternatywy dla zaprojektowanych urzgdzernn musza posiada¢ nie
gorszg jakos¢, wszystkie wymagane prawem atesty i certyfikaty, nie mogg byé bardziej
energochtonne ani gto$niejsze ani 0 nizszym wspoétczynniku sprawnosci.
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Zastosowane materialy muszg spetnia¢ szczegGtowe wymagania zawarte w dokumentacji
projektowej, System audiowizualny i 0 $wietlenia dla sali widowiskowej GOK Prusice

2.4.1. Kable i przewody

Kable i przewody powinny byé ukfadane zgodnie ze sztuka i z wkasciwymi normami dotyczgcymi
uktadania przewodéw niskonapieciowych.

Kable foniczne, wizyjne oraz sterujgce powinny by¢ uktadane oddzielnie od kabli elektrycznych.
Nalezy stosowaé typy kabli odpowiednie dla budowanego systemu. W przypadku stosowania

zamiennikbw nalezy stosowa¢ kable posiadajgce parametry techniczne nie gorsze niz
zastosowane w projekcie wykonawczym.

Nalezy zachowywac okreslone przez producenta kabli dopuszczalne promienie giecia.

2.4.2. Koryta kablowe

Korytka kablowe sg stosowane w przypadku prowadzenia grupy kabli na tej samej trasie i powinny
by¢ profilowane z blachy stalowej ocynkowanej wraz z niezbednymi konstrukcjami wsporczymi..

Korytka kablowe powinny byé instalowane w przestrzeni miedzystropowej, i w pomieszczeniach
technicznych.

System powinien by¢ kompletny i sktada¢ sie z typowych elementéw takich jak wsporniki $cienne
i sufitowe, odcinki proste, ztgcza, tuki, trojniki, itp.

Wspdlne korytka dla kabli zasilajgcych i instalacji audiowizualnych powinny posiada¢ metalowag
przegrode separacyjna.

2.4.3. Rury ostonowe

Rury ostonowe z PCV powinny byé zastosowane do prowadzenia kabli w przepustach i przy
wykonaniu podejs¢ do przylgczy podiogowych, sciennych, katedr i moéwnic oraz do urzadzen
systemu a/v. System rur ostonowych powinien skladaé sie z typowych elementéw tj. rur, ztgczek,
uchwytéw, puszek instalacyjnych itp. Srednica rur powinna by¢ tak dobrana, aby przecigganie kabli
nie wymagato uzycia sity.

Rury ostonowe powinny by¢ mocowane do podtoza sztywno za pomocg uchwytéw stalowych lub
z tworzywa sztucznego. Rury ostonowe muszg by¢ sztywne i nie ulega¢ deformacji. W przypadku
uktadania ciggéw wielokrotnych np. w korytach metalowych oraz przy oktadaniu instalaciji
podtynkowo dopuszcza sie stosowanie rur karbowanych gietkich.

2.4.4. Uszczelnienia przej $¢ kablowych
Uszczelnienia powinny by¢ stosowane:

- przy przejsciach przez Sciany i stropy, ktére tworzg oddzielenie pozarowe
- przy przejéciach przez sciany zewnetrzne - wodoszczelne i gazoszczelne

Wykonawca powinien zastosowac¢ uszczelnienie, ktére zagwarantuje te same witasciwosci sciany
lub stropu jak przed wykonaniem przejscia kablowego.

W przypadku przejs¢ kablowych przez $ciany i stropy, ktére tworzg oddzielenia pozarowe,
przejscia powinny by¢ uszczelniane przez Wykonawce w sposéb zapewniajgcy takg sama
odpornosé ogniowag jak oddzielenie pozarowe. Uszczelnione przejscia nalezy trwale opisac
(sposob zabezpieczenia, trwalos¢ itp.)

2.5. Materiaty nieodpowiadaj gce wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badZz zlozone w miejscu wskazanym przez Inwestora. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatdbw do innych robét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatléw zostanie przewartosciowany przez Inwestora.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.
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2.6. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwosé do
robot i byty dostepne do kontroli przez Inwestora.

Miejsca czasowego skladowania materiatbw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

Materialy, aparaty, urzadzenia elektryczne i maszyny elektryczne nalezy przechowywac
w pomieszczeniach zamknietych przystosowanych do tego celu, suchych, przewietrzanych
i oswietlonych.

Rury instalacyjne sztywne z tworzyw sztucznych nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach
zamknietych w temperaturze nie nizszej niz —15 st.C i nie wyzszej niz 25 st.c — w wigzkach
odpowiednio gesto wigzanych z dala od urzgdzen grzewczych. Rury instalacyjne karbowane
z tworzyw sztucznych nalezy przechowywa¢ w sposéb jak wyzej lecz w kregach zwijanych
zwigzanych sznurkiem co najmniej w trzech miejscach. Tasmy izolacyjne nalezy przechowywac
w pomieszczeniach suchych i chtodnych.

Skiadowanie kabli powinno by¢ zgodne z warunkami:

- kable w czasie sktadowania powinny sie znajdowa¢ na bebnach, dopuszcza sie
sktadowanie krotkich odcinkéw w kregach w spos6b uniemozliwiajacy uszkodzenie izolaciji,

- bebny z kablami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na krawedziach tarcz, a
kregi utozone poziomo,

- konce kabli powinny byé zabezpieczone przed wilgocia.

Sprzet ochrony osobistej oraz bhp nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknietych,
suchych i odpowiednio ogrzewanych.

Farby ptynne, rozpuszczalniki, lakiery i oleje nalezy magazynowaé w oddzielnych pomieszczeniach
z zachowaniem odpowiednich przepiséw p/pozarowych i bhp.

3. Sprzetimaszyny

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci w zawartym w
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inwestora; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub w ST i wskazaniach Inwestora w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inwestora, nie moze by¢
pbézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.
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4. Srodki transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robo6t i wkasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub w ST i wskazaniach Inwestora, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nieodpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg byé
dopuszczone przez Inwestora, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.1. Transport elementow instalacji niskopr  gdowej

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materiatdw, elementéw, konstrukcji urzgdzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju
robét elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczyé przedmioty w sposéb zapobiegajgcy
ich przemieszczaniu i uszkodzeniu.

Przemieszczanie w magazynie lub na miejscu montazu ciezkich urzadzen, ktére nie majg kot
jezdnych, nalezy wykona¢ za pomoca wozkéw lub rolek.

Przy przewozie i transporcie materiatdw, elementow, konstrukcji, urzadzen, maszyn itp. za pomocag
dzwigbw oraz na pochylniach nalezy przestrzega¢ aktualnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny
pracy, a przy zatadunku, transporcie i wytadunku recznym — aktualnych przepisdw dotyczacych
recznego przenoszenia ciezarow.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i urzgdzen
rozdzielczych nalezy przestrzegaé zalecen wytworcéw, a w szczegolnosci:

- transportowane urzgdzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz
przesuwaniem sie wewnatrz fadowni;

— na czas transportu nalezy z przewozonych urzadzen zdemontowaé, odpowiednio
zabezpieczy¢ i przewozi¢ oddzielnie czule przyrzgdy pomiarowe, aparature rejestrujgca,
przekazniki do elektroenergetycznej automatyki zabezpieczeniowej, komory gasikowe oraz
inng aparature mniej odporng na wstrzgsy i drgania,

— aparature i urzadzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowaé, nie narazajgc ich na
uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok lakierniczych, oston blaszanych, zamkoéw itp.,

Zaleca sie dostarczanie urzadzen i ich konstrukcji oraz aparatow na stanowiska montazu
bezposrednio przed montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z
magazynu budowy. Dotyczy to szczegolnie duzych i ciezkich elementéw.

5. Wykonanie robot

5.1. Opis ogolny

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowag oraz za jakosé
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
lub wymaganiami ST, projektu organizacji robét oraz poleceniami Inwestora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robo6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentaciji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inwestora.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
rob6t zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na
wiasny koszt.
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Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inwestora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosé.

Decyzje Inwestora dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robét bedg oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej lub w ST, a
takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inwestora bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca

5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca robdt moze przystgpi¢c do montazu aparatury i urzadzen dopiero po otrzymaniu od
Inwestora potwierdzenia, ze roboty budowlane na odpowiednim etapie zostaly zakonczone i
odebrane zgodnie z obowigzujgcymi ST cz. budowlane;j.

5.3. Koordynacja prac

Ze wzgledu na technologie prowadzenia prac budowlanych (ukladania posadzek, wylewania w
obiekcie betonowych $cian konstrukcyjnych, montaz sufitdbw), wykonawca robot instalacji
audiowizualnych musi uczestniczy¢ na kazdym etapie prowadzenia prac powigzaniem z
prawidtowym wykonaniem instalacji. Wykonawca konstrukcji musi przewidzie¢ w $cianach wneki,
otwory montazowe i bruzdy dla montazu osprzetu, przewoddw itp. oraz wzmochien dla urzadzen
a/v w miejscach gdzie te wzmocnienia bedg wymagane.

5.4. Opis szczegotowy

Wymagania odnosnie rozwigzan szczego6towych rob6t budowlano — montazowych ujeto w Opisie
Technicznym i na rysunkach dokumentacji projektu wykonawczego Systemy audiowizualne i
oswietlenia dla sali widowiskowej GOK Prusice

Montaz obejmuje instalacje oraz podigczenie i uruchomienie urzadzen oswietlenia ogélnego w sali,
systemow audiowizualnych (projekcji multimedialnej, nagtosnienia, sterowania, itp.) przewidzianych
zakresem projektow. Montaz urzadzen bezwzglednie nalezy wykona¢ zgodnie z ,Projektem
wykonawczym instalacji audiowizualnych i oswietlenia”. Dostarczone urzadzenia powinny
charakteryzowa¢ sie parametrami nie gorszymi niz posiadajg urzadzenia wyszczegolnione w
projekcie wykonawczym. Wszelkie zmiany urzadzen powinny byé zaakceptowane przez
projektanta.

Po zakonczeniu rob6t w kazdym podsystemie (oswietlenie, projekcja, nagtosnienie, zintegrowane
sterowanie, itd) nalezy przeprowadzi¢ wymagane przepisami pomiary kontrolne, badania i rozruch.
Jesli przepisy nie wymagajg pomiaréw kontrolnych nalezy sporzadzi¢ protokoty z uruchomienia
informujgce o prawidtowym dziataniu systemu.

5.4.1. Ukladanie okablowania teletechnicznego pod o $wietlenie i system AV

Ulozenie okablowania obejmuje utozenie okablowania wizyjnego, fonicznego, zasilania
niskonapieciowego, zasilania do opraw oswietleniowych, gniazd wtykowych oraz linii sterujgcych
laczacych poszczegélne elementy systemu audiowizualnego i oswietlenia. Okablowanie
bezwzglednie musi byé wykonane zgodnie z informacjami zawartymi w projekcie ,Projekt
wykonawczy instalacji audiowizualnych” i obowigzujgcymi przepisami. Zmiany typu przewodow
wymagajg aprobaty projektanta.

Ulozenie okablowania powinno by¢ zrealizowane przed zakonczeniem robdét brudnych i
pytotwérczych.

Przewody powinny by¢ prowadzone w wiekszosci przypadkéw w metalowym korycie kablowym na
suficie i w rurach PCV twardych: instalacja pozioma w przestrzeni miedzystropowej i podestach,
piony w przestrzeni $cian sal audytoryjnych i pod oktadzinami $ciennymi — w rurach montowanych
na uchwytach n.t. Dopuszcza sie ukiladanie okablowania w rurach karbowanych gietkich
uktadanych podtynkowo oraz wzdtuz istniejgcych kanatow metalowych.

Kazda trasa kablowa powinna posiada¢ przekréj umozliwiajgcy dotgczenie nowych przewodow w
przysztosci i dodatkowy przewdéd pilotujgcy o wytrzymatosci uciggu 1 kN.
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Wszystkie przewody linii powinny byé oznaczone na kazdym z koncéw odpowiednim oznaczeniem,
zgodnym z projektem w sposoéb czytelny i trwaty.

Wszystkie rezerwy przewoddéw wyprowadzone z wypustow w miejscach montazu powinny zostaé
zwiniete i zabezpieczone przed ubrudzeniem w przypadku kontynuowania dalszych prac brudnych
budowlanych w danej lokalizaciji.

W przypadku, gdy w danej sali bedzie ukladane jedynie okablowanie, a nie bedg montowane
urzadzenia, przewody ktére bedg wyprowadzone ze $cian lub sufitbw, powinny zostac
zamaskowane w estetyczny sposob. Maskowanie przewoddéw powinno by¢ tatwo demontowane,
tak aby po demontazu i zamontowaniu urzgdzeh nie byly wymagane zadne dodatkowe prace
budowlane zwigzane z demontazem maskowan.

5.4.2. Systemy projekcji multimedialnej

Konstrukcje nosne dla projektora nalezy mocowaé¢ do podifoza w sposéb podany w dokumentacji
lub wynikajgcy z technologii montazu danego urzgdzenia przed wykonczeniem wnetrz jak i przed
zakonczeniem prac sufitowych. W przypadku mocowania konstrukcji za pomocg kotew
osadzonych w betonie montaz urzgdzen na takich konstrukcjach mozna wykonaé po stwardnieniu
betonu.

Projektory nalezy montowaé na takiej wysokosci, aby otrzymany obraz nie posiadat znieksztalceh
trapezowych. Nie jest dopuszczalne wprowadzanie korekcji elektronicznej kata $wiecenia
projektora tzw. korekcji keystona.

Ekran elektryczny mocowa¢ za pomocg przewidzianych uchwytow do $ciany z dokladnym
wypoziomowaniem tubusu zapewniajgc trwatos¢ ekranu podczas dtugiej eksploatacii.

Montaz urzadzen alv i innych elektronicznych wchodzgcych w sklad systemu powinien odbywac¢
sie w warunkach czystosci, zgodnie z zaleceniami producentéw.

Ze wzgledu na wymdg bezawaryjnej i bezproblemowej pracy systemu wymagane jest uzywanie
zlgczy oraz gniazd wizyjnych renomowanych producentéw (Neutrik, Switcraft, Amphenol, Harting).
Kazde potgczenie powinno zosta¢ sprawdzone pod wzgledem mechanicznym i elektrycznym.

5.4.3. Systemy nagto $nienia multimedialnego i ogélnego

W przypadku zastosowania innych urzgdzen gtosnikowych i dokonanie odstepstwa od wskazanej
w projekcie lokalizacji montazu wymagane jest wykonanie obliczen akustycznych i
przeprowadzenie symulacji nagto$nienia ogélnego zwitaszcza w zakresie zrozumiatosci mowy.
Wszelkie zmiany urzgdzen powinny by¢ zaakceptowane przez projektanta.

Konstrukcje nosne dla zespotdéw gtosnikowych nalezy mocowa¢ do podtoza w sposéb podany w
dokumentacji lub wynikajgcy z technologii montazu danego urzgdzenia przed zamontowaniem
sufitowej siatki maskujgcej. W przypadku mocowania konstrukcji innych urzadzen za pomoca
kotew osadzonych w betonie montaz urzadzeh na takich konstrukcjach mozna wykonaé po
stwardnieniu betonu. Montaz pozostatych urzgdzeh wchodzgcych w skfad systemu powinien
odbywa¢ sie w warunkach czystosci, zgodnie z zaleceniami producentéw.

Ze wzgledu na wymdg bezawaryjnej i bezproblemowej pracy systemu wymagane jest uzywanie
ztgczy oraz gniazd fonicznych renomowanych producentéw (Neutrik, Switcraft, Amphenol, Harting).

Procesory sygnatowe powinny by¢é programowane przez osoby przeszkolone posiadajgce
whadciwe certyfikaty potwierdzajgce ich wiedze. W procesorach nalezy zaimplementowac
wszystkie niezbedne elementy zapewniajgce wysokg jako$¢ dzwieku i bezawaryjnos¢ systemu
(filrty, korekcje dzwieku, limitery, filtry antywzbudzeniowe, matrycowanie i miksowanie wejs¢, itd.)

W salach audytoryjnych nalezy sprawdzi¢ jako$¢ nagtosnienia ogéinego i zrozumiato$¢ mowy oraz
czy nie powstajg sprzezenia akustyczne.

5.4.4. Systemy centralnego sterowania

System sterowania ma za zadanie utatwienie obstugi urzadzen. Zgodnie z podziatem na etapy
niezbedne jest zastosowanie elementéw zapewniajgcych podstawowe funkcjonowanie
wyposazenia (oswietlenia, ekranu, rolet) z poziomu wylacznikow $ciennych. Moduly sterujgce
powinny by¢ zaprogramowane w sposob ergonomiczny i zgodnie ze sztukg automatyki budynkéw.
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Dostarczane w kolejnym etapie urzadzenia systemu sterowania powinny by¢ oprogramowane
zgodne co do algorytméw wymaganych przy integracji systeméw i zgodnie ze sztukg. Wyglad
ekranéw dotykowych powinien zostaé opracowany zgodnie z ergonomig uzytkowania oraz
powinien zosta¢ zaakceptowany przez Zamawiajgcego. System sterowania powinien zapewnic
wszystkie funkcje wymienione w opisie projektu wykonawczego, a szczegoélnosci:

— sterowanie projektorem,

— opuszczenie i podnoszenie ekranu oraz rolet okiennych

- regulacja podstawowych parametrow dzwieku nagtosnienia multimedialnego

— przelgczanie i wybor zrédet prezentacji zgodnie z wyposazeniem w zrodta w danej sali
— sterowanie oswietleniem z podziatem na sceny i strefy

- sterowanie funkcjami zrédet prezentacyjnych w stopniu zapewniajgcym ergonomie i
sprawnos¢ obstugi

— wyb6r makroprograméw — czyli jednoprzyciskowym wyborem catych sekwencji zdarzen
usprawniajgcym obstuge systemu przez prowadzacego

5.4.5. Oswietlenie gtéwne

Wszystkie oprawy w sali nalezy montowa¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng producentéw w
sposéb trwaly i zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami. Potgczenia elektryczne opraw w
belkach powinny byé wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednig wiedze techniczng i
uprawnienia zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Oswietlenie swietlbwkowe liniowe powinno by¢ zamontowane tak aby dét oprawy byt na wysokosci
dolnej krawedzi sufitu wyspowego. Same belki powinny by¢ zamontowane w réwnej linii w $rodku
przestrzeni miedzy kasetonami sufitu. Linki mocujgce belki powinny by¢é naprezone jednakowo na
calej diugosci belki.

Na koncach belek symetrycznie w osi opraw nalezy zamontowa¢ oprawy ewakuacyjne. Oprawy
ewakuacyjne nalezy zamontowaé w sposéb trwaly a same oprawy nalezy po zamontowaniu
przetestowac na brak zasilania. Przed testami nalezy natadowac akumulatory w oprawach zgodnie
z dokumentacjag producenta.

Oprawy swietldwkowe downlight zamontowaé w powierzchni sufitu k-g nad proscenium zgodnie z
projektem i dokumentacjg techniczna.

Na $cianach nalezy zamontowaé oprawy - kinkiety wyposazone w oswietlenie podwadjne rzucajgce
Swiatto do géry oraz w dét. Oprawy nalezy wyposazy¢ w zarOwki LED posiadajgce mozliwosé
regulacji jasnosci swiecenia. Oswietlenie bedzie sterowane centralnie poprzez sterowniki w
rozdzielni. Przy realizacji zadania nalezy uzgodni¢ dobér odpowiedniego sterownika
wspotpracujgcego z centralnym system sterowania.

Nad podtoga nalezy zamontowac¢ oprawy LED do o$wietlenia przeszkodowego. Oprawy te powinny
by¢ wyposazone w odpowiednie zasilacz niskonapieciowy dopasowany do mocy zaréwki LED.
Oprawy powinny by¢ tak zamontowane aby o$wietlenie ustawione byto w kierunku podtogi.

5.5. Likwidacja placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy i peinego uporzadkowania terenu w
zakresie wykonanych przez siebie robat.

6. Kontrola jako $ci robét

6.1. Program zapewnienia jako $ci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestora programu
zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robdt, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg
projektowg lub ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inwestora.
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Program zapewnienia jakosci bedzie zawieraé:
Czesc¢ ogding opisujaca:
- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robaét,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,
- bhp,
- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz oso6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegoélnych
elementéw robot,
- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
robét,
— wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli,
- sposob oraz forme gromadzenia wynikéw pomiaréw, zapis pomiaréw, a takze wycigganych
wnioskow, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi
Nadzoru;

Czes$c¢ szczegobtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilos¢ s$rodkéw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku i
wytadunku materiatéw , konstrukgcji itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wilasciwosci w czasie
transportu,

— sposéb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, legalizacja urzadzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatow i wykonywania poszczegoélnych elementow
robot,

— sposo6b postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako $ci rob6t

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngc
zalozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole robot i jakosci materialéw. Minimalne
wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okre$lone w normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i
sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

6.3. Zakres kontroli

Wykonawca musi przewidzie¢, ze poszczegdlne etapy wykonanych przez niego prac bedg na jego
koszt kontrolowane przez odpowiednie stuzby Inwestora.

Z kazdej kontroli sporzgdzony bedzie protokét. Ewentualne niezgodnosci wykonanych rob6t bedg
usuwane na koszt wykonawcy w terminie wyznaczonym przez Inwestora.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami normy PN-IEC 60364-
6-61:2000. W przypadku, gdy norma nie obejmuje jakiegokolwiek badania wymaganego w
projekcie lub ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inwestora.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju,
miejscu iterminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inwestora.

Nalezy wykonac¢ wizualng i funkcjonalng kontrole wszystkich elementéw systemu audio-wideo

Podstawg kontroli funkcjonalnej powinien by¢ wykaz testéw systemu opracowany na podstawie
wymagan uzytkowych i dokumentacji systemu.
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Kontrola wizualna obejmuje sprawdzenie jakosci montazu, jakosci funkcjonalnej sprzetu i jego
zgodnosci ze specyfikacja.

Testy kontrolne mozna przeprowadza¢ na poszczegoélnych elementach instalacji w trakcie ich
kompletaciji.

Wyniki testéw powinny by¢ udokumentowane w postaci protokétu z pomiaréw z podaniem typu
miernika, jaki zostat do tego celu uzyty oraz podpisem osoby wykonujgcej pomiary.

6.5. Raporty z bada n

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki
badanh (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

* Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

« Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobatg techniczng, w
przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktére spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez projekt lub ST, kazda
partia dostarczona do rob6t bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajgce w spos6b jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe muszg posiadaé¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy

6.7.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu rob6t, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedag
czytelne, dokonane trwatg technikag, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inwestora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez Inwestora programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robat,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6inych elementéw robét,

- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

— uwagi i polecenia Inwestora,

— daty zarzgdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,



STWIOR systemdw AV i oswietlenia dla sali widowiskowej GOK Prusice

- zgloszenia i daty odbior6w robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbioréw robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdinym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,
— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robat,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdét,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inwestora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inwestora do ustosunkowania sie. Projektant nie
jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

6.7.2. Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie w sposéb ciggly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

6.7.3. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie rowniez nastepujgce dokumenty:

— pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

— protokoty przekazania terenu budowy,

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
— protokoty odbioru robot,

— protokoty z narad i ustalen,

— korespondencje na budowie.

6.7.4. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane przez Wykonawce w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg
zawsze dostepne dla Inwestora i przedstawiane do wglgdu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. Wymagania dotycz gce przedmiaru i obmiaru robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich rob6t. Bledne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inwestora na pismie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesigcznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inwestora.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda zaakceptowane
przez Inwestora. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizaciji.
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Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robat.

7.2. Zasady okre slania ilo $ci robo6t i materiatow

Dlugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdélnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jesli projekt, ST lub przedmiar rob6t wtasciwe dla danych rob6t nie wymagajg tego inaczej,
objetosci beda wyliczone w m® jako dtugosé pomnozona przez sredni przekrdj.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami projektu, przedmiaru robé6t lub ST.

Jednostkg obmiarowg dla instalacji audiowizualnej sg :

— [kpl] = urzadzenia z elementami montazowymi lub sktadane z czesci
— [szt] — urzadzenia,

- [urzadz] — urzgdzenia

- [konsol] — urzadzenia

- [wzm] — wzmacniacze

— [stojak] — szafy na urzadzenia,

- [m] —kabli i przewoddw.

7.3. Urzadzenia i sprz et pomiarowy

Wszystkie urzagdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane
przez Inwestora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robot
podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w spos6b zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objeto$ci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone
w formie oddzielnego zalgcznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru.

8. Odbior robét budowlanych

8.1. Proby odbiorcze

W momencie gdy Wykonawca uzna, ze prace montazowe zostaly zakonczone i ze wyregulowanie
uruchomionej instalacji jest zakonczone, to zawiadamia on woOwczas Inwestora, aby ten
w odpowiednim czasie wyznaczyt swoich przedstawicieli, ktérzy bedg obecni przy czynnosciach
odbiorczych instalaciji.

Przedstawiciele Inwestora w obecnosci wykonawcy przeprowadzajg kontrole, sprawdzenia i proby
instalacji i ewentualnie zobowigzujg wykonawce do usuniecia stwierdzonych usterek.

Woéwczas gdy w.w. sprawdzian, powtérzony w razie potrzeby, jest zadowalajgcy, wykonawca
zawiadamia pisemnie Inwestora podajgc proponowany termin gotowosci instalacji do odbioru
koncowego.
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Wykonawca musi w tym samym czasie przekazaé Inwestorowi:

— instrukcje pracy i obstugi urzadzen,

— dokumentacje powykonawczg ( w formie uzgodnionej z Inwestorem),

- szczegOlowy raport zawierajgcy co najmniej wykaz i charakterystyke zainstalowanych
urzgdzen oraz wyniki przeprowadzonych badan i pomiaréw,

— atesty i aprobaty techniczne zainstalowanych aparatéw, urzgdzen, przewodéw i kabli.

Wykonawca dostarczy wszystkie urzadzenia potrzebne do przeprowadzenia préb i przeprowadzi
wszystkie regulacje i zmiany, ktére okazatyby sie konieczne dla prawidtowego funkcjonowania
obiektu.

8.2. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen zawartych w umowie, lub w projekcie lub odpowiednich ST, roboty
podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

— odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

— odbiorowi czesciowemu,

— odbiorowi ostatecznemu,

— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.3. Odbidr robot zanikaj acych i ulegaj gcych zakryciu

Odbiér robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robét
zanikajgcych iulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru oraz przedstawiciele wtascicieli tych sieci i urzgdzen
podziemnych jakie zostaty w trakcie rob6t odkryte i zabezpieczone, zgodnie z trescig whasciwych
uzgodnien.

Gotowos¢ danej czesci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
poézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia
o tym fakcie Inwestora.

Jakosc¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacjg projektowg lub ST i uprzednimi ustaleniami.

8.4. Odbidr cz esciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru czesciowego
rob6t dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru rob6t dokonuje
Inspektor Nadzoru.

8.5. Odbidr ostateczny robot

8.5.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci. Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy 2z bezzwlocznym
powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inwestora. Odbiér ostateczny rob6t nastgpi w terminie
ustalonym w dokumentach umowy, liczagc od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia
robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.5.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét z dokumentacjg projektowg lub ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i rob6t poprawkowych.
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajgcych
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowg Ilub ST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezpieczenstwo, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét
w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.5.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:

- dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jeSli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

— ustalenia technologiczne,

— wyniki pomiaréw kontrolnych zgodne z projektem lub ST,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z
projektem lub ST jesli sg ustawowo wymagane,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robét poprawkowych i robét
uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.6. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robo6t zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.5 ,0dbié6r ostateczny robot”.

9. Sposobb rozlicze n rob6t tymczasowych i prac towarzysz  gcych

9.1. Ustalenia ogodlne

Oferent jest zobowigzany do zasiegniecia w trakcie opracowywania swojej oferty koniecznych
informacji odnosnie wszelkich dokumentéw bedacych podstawg przetargu. Obowigzkiem oferenta
jest zlozenie oferty ryczaltowej uwzgledniajgcej wszelkie dostawy i prace konieczne do wykonania
instalacji w taki sposob, aby spetialy wymagania Inwestora i reprezentowaty wymagany standard.
Oferent jest zobowigzany do uwzglednienia przy opracowywaniu oferty wszelkich informaciji
zawartych w dokumentacji iinnych dokumentach przekazanych przez Inwestora. W wypadku
jakichkolwiek niejasnosci nalezy sie skontaktowac z projektantem.

Przy rozliczeniach nalezy kazdorazowo kierowaé sie odpowiednimi ustaleniami zawartymi w
umowie pomiedzy Inwestorem a Wykonawca.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych obejmuje wszystkie
warunki okreslone w ww. dokumentach, a niewyszczegolnione w kosztorysie.

10. Dokumenty odniesienia i przepisy zwi  gzane

— Ustawa z dnia 07.07.1994r. — Prawo Budowlane (tj. Dz.U. Nr 207, poz. 2016, z 2003r. z
pézn. zm.) i aktami wykonawczymi do tych ustaw,

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. Nr 47, poz. 401),
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Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 108, poz. 953),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75, poz. 690
Z pozn. zm.).

PN-75/E-05125 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa”

PN-IEC - 60050-826: 2000/Ap1:2000, Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-EN 12665:2003 (U), Swiatto i o$wietlenie. Podstawowe terminy oraz kryteria okreslania
wymagan dotyczacych oswietlenia

PN-IEC- 60364 wszystkie arkusze, Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych



