ST 00.00
Wymagania ogolne

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna ST 00.00 — ,, Wymagania ogdlne”, odnosi sie do wymagan wsp6lnych dla
poszczegolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru rob6t, ktore zostang
wykonane w ramach :

OPRACOWANIA PROJEKTU BUDOWLANO-
WYKONAWCZEGO NA ZADANIE
,BUDOWA OSWIETLENIA DROGOWEGO
W MIEJSCOWOSCI SWIERZOW
GMINA PRUSICE”

1.2. Zakres stosowania ST.

Jako cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy
odczytywac i rozumie¢ w zleceniu i wykonaniu rob6t opisanych w podpunkeie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Wymagania ogélne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powiazaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

S5T.00.00. Wymagania ogdlne.
ST.IE.11. Budowa o$wietlenia drogowego

d

1.4. Okres$lenia podstawowe .
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Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco :
1.4.5. Dziennik budowy

— opatrzony pieczgcig zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzgcy do notowania
wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonanych

odbioréw robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inspektorem
nadzoru, Wykonawcg i Projektantem.

1.4.7. Budowa

— wykonywanie obiektu budowlanego w okre§lonym miejscu, a takze odbudowa, rozbudowa,
nadbudowa, przebudowa oraz modernizacja obiektu budowlanego.

1.4.8. Kierownik budowy

— osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania
w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Roboty budowlane

— budowa, a takze prace polegajace na montazu rozbiorce lub remoncie obiektu budowlanego.
1.4.11. Teren budowy

— przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane wraz z przestrzenig zaplecza budowy.
1.4.12. Ksi¢ga obmiaru

— akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do
wpisywania przez wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i
ewentualnie dodatkowych zalacznikow; wpisy w ksiedze obmiaru podlegajg potwierdzeniu przez
Inspektora nadzoru.

1.4.13. Materialy

— wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét, zgodne z Dokumentacjg Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.4.14. Dokumentacja budowy

— pozwolenie na budowg wraz z zalaczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty
materiatow koficowych i czgdciowych, w miarg potrzeby, rysunki i opisy stuzgce realizacji obiektu,
operaty geodezyjne i ksiazka obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektéw metoda montazu —
takze dziennik montazu.

1.4.15. Dokumentacja powykonawcza
— dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania

robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

1.4.16. Aprobata techniczna
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— pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatno$é do stosowania w
budownictwie.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢
— zgodno$¢ wykonywania robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a je$li przedzial tolerancji nie

zostal okreslony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
rob6t budowlanych.

1.4.18. Polecenia Inspektora nadzoru

— wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru, w formie pisemne;j,
dotyczgce sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.19. Projektant
- uprawniona osoba prawna lub fizyczna begdgca autorem Dokumentacji Projektowe;.
1.4.20. Pozwolenie na budowe

— decyzja administracyjna zezwalajaca na rozpoczecie i prowadzenie budowy lub wykonywanie
robdt budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.

1.4.21. Rysunki

— czgs¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robot.

1.4.22. Slepy kosztorys

—wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnodci technologicznej ich wykonania.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.5.1. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspdlrzedne punktéw

glownych obiektu oraz reperéw, Dziennik budowy i Ksigge obmiaru robot oraz 1
egzemplarz Dokumentacji Projektowej i jeden komplet ST.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa.
Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ nizej wymienione rysunki, obliczenia i dokumenty:

1.5.2.1.Dokumentacja Projektowa zalaczona do dokumentéw przetargowych:
1.5.2.1.1. Opisy techniczne,
1.5.2.1.2. Rysunki.

Rysunki zawarte w Dokumentacjach Przetargowych pozwalaja na okreslenie lokalizacji i
charakteru robét, i sa wystarczajace do ich wykonania.
Dokumentacja zawiera;
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1. Opis techniczny
2. Obliczenia techniczne
3. Rysunki

1.4.3. Zgodno$¢ robét z Dokumentacja Projektows i ST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe przekazane przez Inspektora
Nadzoru wymagania dlaWykonawcy stanowig czg$¢ Umowy, a wymagania wyszczegdlnione
choéby w jednym z nich s3 obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
Dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszezegdlnych dokumentow obowigzuje nastepujaca
kolejnos¢ ich waznosci:
1) Specyfikacje Techniczne
2) Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszezefh w Dokumentach Kontraktowych, a o

ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich

poprawek.

W przypadku rozbieznoéci opis wymiaréw wazniejszy jest od odezytu ze skali rysunkow .

Wszystkie wykonane roboty i materiaty bedg zgodne z Dokumentacjg Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i ST beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktérych

dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i

elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodno$é z okre$lonymi
wymaganiami,a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczaé¢ dopuszczalnego podziatu

tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie beda w pehni zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub

ST, i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang

niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy .

W czasie trwania budowy Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymezasowe urzadzenia zabezpieczajace oraz dojazd do placu budowy. Wykonawca

zapewni stalg  warunki widocznosci w dzien i w nocy tych znakdw, dla ktorych jest to

nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z

Inspektorem nadzoru.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest

wigczony w ceng kontraktowa.

1.4.5. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochroneg instalacji na powierzchni i za urzadzenia podziemne, w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umies¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowy dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére maja by¢ wykonane w zakresie potozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora nadzoru, wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O
fakeie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowane wiladze i bedzie z nimi wspdltpracowat dostarczajgc wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.4.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy.
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Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow dotyczgcych bezpieczefistwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speliajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszystkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okres§lonych powyzej nie
podlegaja zaplacie i sg uwzglgdnione w cenie kosztorysowej.

1.4.7. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie urzadzenia i materiaty uzywane
do robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonficzenia przez Inspektora
nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koficowego odbioru. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly
czas do momentu odbioru koficowego.

1.4.8. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz prezpisy i wytyczne, ktore saw jakikolwiek sposdb zwiazane z robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot,
Wykonanwca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod i w sposob ciagly bedzie informowaé Inspektora nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajgc kopie zezwolen i inne stosowne dokumenty.

2. Materialy
2.1 Przechowywanie i skladowanie materialéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem , zachowaly swoja jakosé i wlasciwosé do
robot i byty dostepne do kontroli przez Inspektor nadzorua.

Miejsca czasowego skladowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

3. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzgtu , ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakosé wykonywanych robét. Sprzet bedgcy wlasnoscig Wykonawey
lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Bedzie on zgodny z normami dotyczacymi ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowani.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transporu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasnosei przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre$lonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym
Kontraktem.
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Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.

5. Wykonanie robét.

Ogolne zasady wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za przeprowadzenie robot zgodnie z Kontraktem oraz za jako$é
stosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w Dokumentacji
Projektowe;j lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu rob6t zostang , jesli wymagac bedzie tego Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnose.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementoéw robot
bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki
badan materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatéw, do$wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace
na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Zasady kontroli jakosci robét.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jakos¢ robot. Wykonawea jest odpowiedzialny za pelng pelng kontrole robét i jakosei
materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli.

6.2 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektor nadzorua o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji przez Inspektora nadzoru.

6.3 Atesty jakoSci materialow

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace atest producenta
stwierdzajacy ich pelng zgodno$¢ z warunkami podanymi w ST.
W przypadku materiatow dla ktérych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
robét bedzie posiadad atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe beda posiada¢ atesty wydane przez producenta. Jeéli zostanie stwierdzona
niezgodnos¢ ich wlasciwoscei z ST to takie materialy zostang odrzucone.

6.4. Dokumenty budowy.

6.4.1. Dziennik budowy.
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Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu
gwarancyjnego. QOdpowiedzialnoé¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami  spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na bierzaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktdra
dokonala zapisu , z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne , dokonywane trwata technika, w porzadku chronologicznym , bezposrednio jeden po
drugim , bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnos$ci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci i
harmonogramow robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania robdt zanikowych, ulegajacych zakryciu, czgéciowych i
koncowych odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcey,

- stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami
klimatycznymi,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robdt,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- wyniki préb poszezegélnych elementdéw budowli z podaniem , kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Whpis Projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy robat.

6.4.2. Ksig¢ga obmiaru.

Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciggly w jednostkach
przyjetych w wycenionym $lepym kosztorysie i wpisuje do ksiegi obmiaru.

6.4.3. Pozostale dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ oprocz wymienionych w punktach 6.8.1. do 6.8.3. nastepujace
dokumenty :

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.
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6.4.4. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. Obmiar robét.

7.1.0golne zasady obmiaru robét.

Obmiar robét bedzie okreslac faktyczny zakres wykonanych rob6t zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym $lepym kosztorysie.

Obmiaru robé6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiegi obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilociach podanych w $lepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robét. Bledne
dane zostang poprawione wedtug konstrukeji Inspektora nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzany z czestoscia wymagang przez Wykonawce lub
Inspektora nadzoru.

7.2. Zasady okre$lania ilo$ci robot i materialow.

Dhugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzane przed czgsciowym lub koncowym odbiorem robét, a takze w
przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach i zmiany wykonawcy rob6t. Obmiar robot
zanikowych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w spos6b zrozumiaty i
Jjednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi w ksiedze obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inspektorem nadzoru.

8. Odbior robot.

8.1.Rodzaje odbiorow robat.
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektor nadzoru przy udziale Wykonawcy :

a) odbiorowi robét zanikowych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi koficowemu

d) odbiorowi ostatecznemu.

8.2.0dbiér robét zanikowych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikowych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
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Podczas odbioru robdt zanikowych nalezy sprawdzié:
e typ i przekroj kabla,
® sposob utozenia kabla, a w szczegéInosci: glebokos¢ zakopania, rodzaj gruntu, sposob
wykonania skrzyzowan i zblizen z innymi urzadzeniami podziemnymi, sposéb
przykrycia linii kablowej, sposdb wykonania przepustdéw, sposob oznakowania linii
kablowej, sposéb wykonania zapasoéw kabla,
Odbidr robét zanikowych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.
Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektor nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pozniej jednak niz w ciagu trzech dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektor nadzoru.
Jakosc¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3.0dbiér czeSciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilodci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego
robét dokonuje si¢ wedtug zasad jak przy odbiorze koficowym robot.

8.4.0dbiér koncowy robot.

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakoficzenie robét oraz gotowosé do odbioru koficowego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pis$mie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbior koficowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia rob6t i przyjecia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.5

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektor nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robdt z Dokumentacjg Projektowg i ST.

W toku odbioru koficowego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioroéw robdt zanikowych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robdt
poprawkowych lub robot uzupelniajacych komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin
odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$é wykonywanych robdt w poszezegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych
robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

8.5.Dokumenty do odbioru koncowego roboét.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego robot jest protokét odbioru
koncowego robot sporzadzony wedlug ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koficowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:

- Dokumentacje Projektowa z naniesionymi zmianami,

- Specyfikacje Techniczne,

- uwagi i zalecenia Inspektora nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robét zanikowych i

ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen,
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- dzienniki budowy i ksiegi obmiaru,

- wyniki pomiaréw kontrolnych,

- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,

- powykonawcza dokumentacje geodezyjna obiektu,

inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.

W Eﬁ%m&a gdy wedtug komisji, roboty pod Ewmﬁaﬁs ?,N%moﬁoém:& dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru koficowego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajace beda zestawione wedlug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robét poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.6.0dbior ostateczny.

Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad

odbioru koncowego.

ST.IE.11.
Budowa osSwietlenia drogowego.

1. Wstep.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
oswietlenia drogowego w migjscowosci Swierzow.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot i obejmuja :

- budowe o$wietlenia drogowego w miejscowosci Swierzéw.
2. Materialy.

Materiatami i urzadzeniami stosowanymi zgodnie z Dokumentacja Projektowg i zasadami
niniejszej umowy do wykonania instalacji linii nn s3 :

1. bale iglaste obrzynane m3 0.1680

2. Bednarka stalowa ocynkowana 30x4mm kg 104.0000
3. Bednarka walcowana na gorgco 30x3mm kg 423.8500
4, beton B 7.5 m3 5.6000

3. czteropalczatka szt 3.0000

6. Farba ftal. do grunt.p/rdzewna miniowa 60% dm3  0.0400

7. Folia z PCW techniczna o gr.0,15-0,25mm m2 886.6200
8. Fundament zelb. B-60 szt 18.0000
9. Glowice do uziemien pretowych fi 17,2 mm szt 2.0000
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10. Groty do uziemien prgtowych fi 17,2 mm szt 2.0000

11. Hak wieszakowy sredni SOT 21.16 szt 9.2400
12. Kabel YAKXS 4x35 mm2, 0,6/1 kV m 2198.5600
13. konstrukcje mocujace kg 18.0000
14. krawedziaki iglaste m3 0.3360
15 Nakretka stal.szesciok.zgrub.M-12 do M-16 kg 0.2800
16.  objemki - TASMA + KLAMERKA szt 5.0000
17, Ogranicznik przepigé SE 30.166 szt 4.0800
18. Opaska kablowa OKi - ocechowana szt 211.1000
19. Oprawa AMBAR 2 S-100W ( lub réwnowazne) szt 27.0000
20. Oslona rurowa SV 50 m 3.1200
21. Ostona rurowa gietka do kabli DVK fi 75 mm m 1259.4400
22, plyta stopowa 0.3x0.3x0.1 m szt. 8.0000
23 Plyta ustojowa U-0,85 szt 16.0000
24, przewody izolowane jednozytowe m 74.8800
25. Przewod Al 35mm?2 m 4.0000
26. Przew6d AsXSn-0,6/1kV 2x35 RMC m 5.2000
27. Przewdd AsXSn-0,6/1kV 2x35 RMC m 400.4000
28. przewdd izolowany typ AsXSn 1x70 mm?2 m 0.6000
29. Rura PE-HD 0,63 MPa fi 110/6,3 mm m 83.2000
30. rury stalowe prefabrykowane m 10.4000
31. Stup aluminowy typ SAL-N12 z wysiggnikiem W1.1/2/4,2/5( lub réwnowazne)

szt 18.0000
32. System uziemien pretowych fi 17,2 mm m 83.2000
33. Szafka o$wietleniowa 2-obwodowa z pomiarem oraz zegarem astronomicznym CPa4.0

kpl 2.0000
34, uchwyt koncowy typ SO34.250 szt. 3.8500
35. Uchwyt stal.do bednarki uziem.nf.914 1 915 szt 20.2000
36. Uchwyty przelotowe.SO 130 szt 9.2400
37. uchwyty stalowe odstgpowe - tasma + klamerka szt 3.0000
38. Wazelina techniczna niskotopliwa N (TN) kg 23.2210
39. wysiegniki rurowe W-0/1 szt. 9.0000
40. zacisk odgatezny typ SL 87t. 4.0800
41. zacisk odgalezny z ostona bezpiecznikowg SV 19.25 kpl.  9.0000
42. zacisk typ SL szt. 5.7750
43. zacisk typ SL 4.21 , szt 1.0000
44. zlacza kontrolne szt 2.0000
45, Zlgczka rurk.do karbowania, do przew. Al35 szt 4.0800
46. Zerdz strunobetonowa wirowana E-10,5/2,5( lub réwnowazne) szt 8.0000
47. materialy pomocnicze
3.Sprzet.

Do wykonania robot instalacji elektrycznej Wykonawca powinien dysponowac nastepujacym
sprzgtem :

1. ciagnik kolowy m-g 10.1315
2. dzwignik hydrauliczny przenoszony z napgdem spalinowym 250 t m-g  40.7200
3. koparka podsiebierna 0,15m3 m-g  2.1600

4. podnosnik montazowy samochodowy hydrauliczny m-g  38.6075
5. pompa wysokocisnieniowa hydrauliczna elektryczna 250 atm m-g  40.7200
6. przyczepa dtuzycowa m-g  10.4000
7. przyczepa do przewozenia kabli m-g  10.1315
8. Samochéd dostaw.do 0.9t (1) m-g 16.9540
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10.
11.
12.
13.

spawarka m-g 92,6415
srodek transportowy m-g  48.3720
wibromlot m-g  16.4000
zespol pradotworcezy, trojfazowy, przewozny m-g  40.7200
zuraw samochodowy m-g  51.6815

Roboty instalacyjne moga by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu Sprzetu mechanicznego
zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru. Przy mechanicznym wykonywaniu robét Wykonawca
powinien dysponowac Sprzetem sprawnym technicznie.

4. Transport.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST "Wymagania ogélne”.

5.Wykonanie roboét.

5.1. Ogolne wymagania wykonania robét.

Ogodlne wymagania dotyczace robot Podano w ST.00.00.

5.2. Wykonanie instalacji kablowej

Przed przystapieniem do robot zasadniczych nalezy zlokalizowad i oznaczy¢ kolizje
z istniejacym i projektowanym uzbrojeniem terenu,

Zlokalizowane kolizje zabezpieczy¢ i oznakowaé, zas roboty w ich obrebie
wykonywac recznie

Wszystkie prace nalezy wykonywaé zgodnie z odpowiednimi PN/E, SEP oraz
zgodnie z obowiazujacymi przepisami bhp.

W miejscu wskazanym na mapie sytuacyjno-wysokosciowej zabudowac shipy
oswietleniowe z fundamentem i oprawami oéwietleniowymi zgodnie z rys 2/E, rys
5/E, rys.6/E.

Pomigdzy zabudowanymi stupami o$wietleniowymi utozy¢ lini¢ kablowg kablem
typu YAKXS 4x35 mm” o lacznej diugosci 1211 mb

Dtugos¢ wykopu pod kabel wynosi 1091 mb

Na dnie wykopu w ziemi rodzimej ulozy¢ bednarke ocynkowang 30x3 mm i
przysypac ziemia z wykopu

W miejscu wskazanym na rysunku 5/E zabudowa¢ szafke oéwietleniows 3-fazows i
wykonaé polaczenia ze ziaczem kablowo-pomiarowym Zkla-1P-S zabudowanym na
stupie nr 13/1/04

Z szafki oswietleniowej wyprowadzi¢ obwdd w kierunku wybudowanych stupow
oswietleniowych

W miejscu wskazanym na rysunku nr 6/E zabudowac¢ szafke oswietleniowsg 1-
fazowa i wykona¢ potaczenia ze ztaczem kablowo-pomiarowym Zkla-1P
zabudowanym na granicy dziatki nr 136

Z szafki oswietleniowej wyprowadzi¢ obwody w kierunku wybudowanych stupdw
oswietleniowych

Przejscie przez rzeke wykona¢ w rurze ochronnej stalowej ocynkowanej i
zabezpieczonej podwieszonej na konstrukcji mostu, na rurze umiesci¢ oznaczenie o
wielkosci napigcia , typu kabla i wlasciciela

Konce rury stalowej zakotwiczy¢ w gruncie rodzimym po obu stronach mostu
Wykona¢ potaczenia elektryczne zgodnie z rys.8/E, rys.9/E, rys.10/E

Pod droga wykonac przejscie metoda przewiertu sterowanego lub przecisku z
zastosowaniem rury ochronnej PE-HD o srednicy 110 mm
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® Roboty elekiryczne nalezy wykona¢ zgodnie z obowiazujacymi przepisami bhp.
e Zmierzona rezystancja uzioméw nie moze przekraczac wartosci 10 Q przy stupie
o$wietleniowym stosujac przeliczniki rezystywnosci gruntu.

5.3. Wykonanie instalacji napowietrznej

e Przed przystapieniem do robot zasadniczych nalezy zlokalizowa¢ i oznaczy¢ kolizje
z istniejacym i projektowanym uzbrojeniem terenu,

e Zlokalizowane kolizje zabezpieczy¢ i oznakowaé, zas roboty w ich obrebie
wykonywa¢ recznie

e  Waszystkie prace nalezy wykonywaé zgodnie z odpowiednimi PN/E, SEP oraz
zgodnie z obowigzujacymi przepisami bhp.

® W miejscu wskazanym na mapie sytuacyjno-wysokosciowej na rys.1/E, rys.3/E,
rys.4/E posadowic stupy wirowe E10,5/2,5.

e Nanowych stupach i istniejacych zgodnie z rys.1/E, rys.3/E, rys.4/E zamocowaé
wysiegniki oraz oprawy o$wietleniowe

e Od istniejacego stupa nr 27/12 wg rys. 1/E podwiesi¢ przewdd AsXSn 2x35 mm’ o
dlugosci 40 mb,

e Od istniejacego stupa nr 27/12 wg rys.1/E podwiesié¢ przewéd AsXSn 2x35 mm” o
dhugosci 116 mb

e Na koficach obwoddw zgodnie z rys.1/E, rys.3/E, rys.4/E zbudowa¢ odgromniki SE
30.166 i wykona¢ uziemienia o wartosci nie przekraczajacej 10 Q.

e Na stupach wg rys.1/E, rys.3/E, rys.4/E zamontowa¢ : wysiegniki WO/1, oprawy

os$wietleniowe 100W, zabezpieczenia SV19.25 z wkiadka Bi Wits 4A

Na projektowanych stupach wykona¢ opisy i numeracje.

Zajgcie pasa drogowego uzgodni¢ z wlascicielem drogi.

Roboty elektryczne nalezy wykonaé zgodnie z obowigzujgcymi przepisami bhp.

Zmierzona rezystancja uzioméw nie moze przekraczaé wartosci 10Q przy stupie

oswietleniowym stosujac przeliczniki rezystywnoéci gruntu.

5.3. Ukladanie kabli

e Kable nalezy uklada¢ w rurze AROTA na dnie wykopu na warstwie ziemi
pozbawionej kamieni oraz innych zanieczyszczen mogacych spowodowaé
uszkodzenie kabla.

e Ulozony kabel nalezy zasypa¢ warstwg ziemi rodzimej 25 cm i utozy¢ folie
niebieska na calej dhugosci wykopu.

e Glebokosc¢ ulozenia kabla mierzona od powierzchni nie powinna by¢ mniejsza niz

70 cm.

Przy ukladaniu kabli obowigzuje norma N-SEP E-004.

Przy kazdej stupie nalezy zostawic zapas kabla o dlugosei okoto 1,0 metra.

Kabel przed zasypaniem nalezy zglosi¢ do odbioru robét zanikowych

Wykonane roboty nalezy zglosi¢ do inwentaryzacji geodezyjnej w Biurze Geodezji

w Trzebnicy.

e Podczas prowadzenia robot ziemnych nalezy stosowaé zabezpieczenia dla oséb
trzecich.

e Zajecie pasa drogowego uzgodni¢ z wlasciwym wiascicielem drogi.

e Roboty elektryczne nalezy wykona¢ zgodnie z obowiazujacymi przepisami PBUE
oraz normami.

Na catej dtugosci sieci oéwietleniowej nalezy wykona¢ numeracje punktéw oswietleniowych.

;
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Fundamenty przed zasypaniem nalezy zabezpieczyé przed wilgocig poprzez pomalowanie farbg
bitumiczng do glebokosci 0,5 m ponizej powierzchni gruntu.

Wszelkie polaczenia instalacji uziomowej nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg i uszkodzeniami
mechanicznymi.

Powyzsze potaczenia wykonac w sposoéb umozliwiajacy pdzniejsze dokonywanie pomiarow
kontrolnych uziemienia.

6. Kontrola jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST ze szecegdlnym uwzglednieniem wytycznych
Dokumentacji Projektowej. Wszystkie Materiaty do wykonania muszg odpowiada¢ wymaganiom
Dokumentacji Projektowej i ST.

7. Obmiar robét,

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ”Wymagania ogdlne” .
Jednostkg obmiaru sg :
- kpl
- szt
- m
Bm

8.0dbioér robat.

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST ”Wymagania ogdlne”. Odbidr robét nalezy dokonaé
zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-

Montazowych.

9.Podstawa platnoSci.

Ogélne wymagania dotyczace platnosci Podano w ST "Wymagania ogdlne ™.

Platnos¢ za wykonanie sieci o§wietleniowej nalezy przyjmowaé zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa na podstawie obmiaru robdt, atestéw produktéw materiatoéw oraz oceny jakosci
wykonywanych robét.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowsa nalezy wykonac¢ instalacje obejmujace:
9.1. Sie¢ o§wietlenia drogowego w miejscowosci Swierzow.

» Zasilanie ze stacji transformatorowej R-1557 za posrednictwem tablicy
oswietleniowej wg warunkéw 101285/2012/005R02 TOK-864
Obwod oswietlenia drogowego ( rozbudowa)

o Rodzaj obiektu: linia napowietrzna oswietlenia nn
t.aczna dlugodé linii napowietrznej: 40 m
Poczatek linii: zaciski pradowe na shupie nr 26/12
Koniec linii: stup nr 25/12
Oprawy os$wietleniowe AMBAR-100W — 1 kpl.
Wysiegniki W-O/1 — 1 kpl.
Sterowanie programatorem astronomicznym
Typ przewodu : ASXSn 2x35 mm®

0O 00O0O0OO0OCO0

» Zasilanie ze stacji transformatorowej R-1557 za posrednictwem tablicy
oswietleniowej wg warunkow 101285/2012/005R02 TOK-864
Obwdd oswietlenia drogowego ( rozbudowa)
o Rodzaj obiektu: linia napowietrzna oswietlenia nn
o Laczna dlugosé linii napowietrznej: 116 m
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Poczatek linii: zaciski pradowe na stupie nr 27/12
Koniec linii: stup nr L15

Oprawy oswietleniowe AMBAR-100W — 3 kpl.
Wrysiegniki W-0O/1 — 3 kpl.

Sterowanie programatorem astronomicznym

Typ przewodu : ASXSn 2x35 mm®

» Zasilanie ze stacji transformatorowej R-1557 za posrednictwem tablicy
oswietleniowej wg warunkéw 101285/2012/005R02 TOK-864
Obwod oswietlenia drogowego ( rozbudowa)

o}
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Rodzaj obiektu: linia napowietrzna oswietlenia nn
Laczna dhugosé linii napowietrznej: 0 m

Poczatek linii: zaciski prgdowe na stupie nr 29/12 i 33/12
Koniec linii: stup nr 33/12

Oprawy oswietleniowe AMBAR-100W — 2 kpl.
Wysiegniki W-O/1 — 2 kpl.

Sterowanie programatorem astronomicznym

Typ przewodu : istniejacy

» Zasilanie ze stacji transformatorowej R-1557 za posrednictwem tablicy
oswietleniowej wg warunkow 101285/2012/005R02 TOK-864
Obwéd oswietlenia drogowego ( rozbudowa)
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Rodzaj obiektu: linia napowietrzna oswietlenia nn
Laczna dlugos¢ linii napowietrznej: 163 m
Poczatek linii: zaciski pradowe na stupie nr 28
Koniec linii: stup nr L12

Oprawy oswietleniowe AMBAR-100W — 2 kpl.
Wysiegniki W-0/1 — 2 kpl.

Sterowanie programatorem astronomicznym

Typ przewodu : ASXSn 2x35 mm®

» Zasilanie ze stacji transformatorowej R-1557 za posrednictwem tablicy
oswietleniowej wg warunkéw 101285/2012/005R02 TOK-864
Obwod oswietlenia drogowego ( rozbudowa)

]
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Rodzaj obiektu: linia napowietrzna oswietlenia nn
Y.aczna dlugosé linii napowietrznej: 66 m

Poczatek linii: zaciski prgdowe na stupie przy dz. 34/1
Koniec linii: stup nr 25/12

Oprawy oswietleniowe AMBAR-100W — 1 kpl.
Wysiggniki W-O/1 — 1 kpl.

Sterowanie programatorem astronomicznym

Typ przewodu : ASXSn 2x35 mm®

» Zasilanie ze stacji transformatorowej R-153-06 za posrednictwem szafki
oswietleniowej wg warunkow 101238/2012/005R02 TOK-962
Obwdd oswietlenia drogowego (budowa)
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Rodzaj obiektu: linia kablowa o$wietlenia nn
Laczna dhugos¢ linii kablowej: 374 m

Dlugos¢ wykopu pod kabel — 320 mb

Poczatek linii: zaciski pradowe w zlaczu ZK 1a-1P-S
Koniec linii: stup nr L27

Oprawy oswietleniowe AMBAR-100W — 8 kpl.
Stup SAL-N12 z wysiegnikiem WE1/2/4,2/5 — 8 kpl.
Fundament B-60 — 8 kpl.
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o Szafka o$wietleniowa — 1kpl.
o Sterowanie programatorem astronomicznym
o Typ kabla : YKXS 4x35 mm’

» Zasilanie ze stacji transformatorowej R-1558 za posrednictwem szafki

oswietleniowej wg warunkéw 101242/2012/005R02 TOK-963
Obwod oswietlenia drogowego (budowa)

Rodzaj obiektu: linia kablowa o$wietlenia nn

Laczna dlugo$é linii kablowej: 511 m

Dhugos¢ wykopu pod kabel — 469 mb

Poczatek linii: zaciski pradowe w zlaczu ZK1a-1P

Koniec linii: shup nr L27

Oprawy oswietleniowe AMBAR-100W — 6 kpl.

Shup SAL-N12 z wysiegnikiem WE1/2/4,2/5 — 6 kpl.

Fundament B-60 — 6 kpl.

Szafka oswietleniowa — 1kpl.

Sterowanie programatorem astronomicznym

Typ kabla : YKXS 4x35 mm®

00 0000O0O0CO0OO0OO0

» Zasilanie ze stacji transformatorowej R-153-06 za posrednictwem tablicy

os$wietleniowej wg warunkow 101313/2012/005R02 TOK-965
Obwdd o$wietlenia drogowego (rozbudowa)

Rodzaj obiektu: linia kablowa o$wietlenia nn

Yaczna dhugosé linii kablowej: 326 m

Dhugos¢ wykopu pod kabel — 302 mb

Poczatek linii: zaciski pradowe w shupie osw

Koniec linii: stup nr L8

Oprawy oswietleniowe AMBAR-100W — 4 kpl.

Stup SAL-N12 z wysiggnikiem WE1/2/4,2/5 — 4 kpl.

Fundament B-60 — 4 kpl.

Sterowanie programatorem astronomiczoym

Typ kabla : YKXS 4x35 mm®
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Cena wykonania rob6t obejmuje :

prace przygotowawcze i pomiarowe,

opracowanie harmonogramu robdt,

wyzZnaczenie miejsc robdt,

oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robét,

przygotowanie podloza i innych miejsc robot,

wykonanie poszczegolnych elementéw robdt zgodnie z niniejsza specyfikacja,
posprzatanie terenu robot,

zatadowanie i odtransportowanie materialéw odpadowych na skladowisko ,
uruchomienie instalacji,

przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych dla poszczegdlnych robot.

Cena uwzglednia rowniez odpady i ubytki materiatowe.
10.Przepisy zwiazane.

PN-CEN/TR 13201-1:2005 - Wybor klas oswietlenia
PN-EN13201-2:2005 - Wymagania oswietleniowe

PN-EN 13201-3:2005 - Obliczenia oswietleniowe

PN-EN 13201-4:2005 - Metody pomiardw parametréw oswietlenia
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PN-76/E-05125 — Linie kablowe.

PN-IEC 60364 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
PN-92/E-05003 — Ochrona odgromowa.

PN-IEC 61024 — Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.

Ustawa Prawo Budowlane.

Ustawa o wyrobach budowlanych.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robdt Budowlano-Montazowych
Instrukcje Producenta montowanych urzadzen.
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