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1. Wstep
1.1. Podstawa opracowania specyfikacji.

Umowa zawarta pomigdzy Gming Prusice a Jeleniogorskim Biurem Planowania i
Projektowania Sp. z 0.0. — jako biurem projektowym.

1.2.  Zakres specyfikacji.

Specyfikacja zawiera og6élne dane o inwestycji, ogolne zasady prowadzenia robot oraz
specyfikacje szczegdtowe dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z budowa
o$wietlenia ulicy w Prusicach.

2. INFORMACJE O INWESTYCJIL
2.1. Inwestor.

Gmina Prusice

ul. Rynek 1

55-110 Prusice

2.2. Nazwa inwestycji.

Niniejsza specyfikacja dotyczy nastgpujacej inwestycji: ,,Budowa os$wietlenia
drogowego w Prusicach”.

2.3.  Zakres inwestycji.

Podane ponizej typy opraw os$wietleniowych, stupow os$wietleniowych, osprzetu
instalacyjnego oraz kabli i przewodow sa przykladowe. Inwestor winien zadaé¢ od
Wykonawcy robdt zastosowania materialow jak w projekcie lub rownowaznych.

O Linia kablowa YAKXS 4x35 mm’ (taczna dhugo$¢ kabla 1138m)

O Bednarka stalowa ocynkowana FeZn 30x4 mm — dtugo$ci 210m

O Rura ochronna o $rednicy zewngtrznej S0mm, wykonana z HDPE, przeznaczona do
uktadania pod jezdniami — dlugo$¢ 978m

O Folia oznaczeniowa - tasma ostrzegawcza z PE, koloru niebieskiego, grubosci 0,5mm
szerokos$ci 0,4m, z nadrukiem "uwaga kabel" — dlugosci 978m

O Rura ochronna o $rednicy zewngtrznej S0mm, wykonana z HDPE, przeznaczona do

uktadania na przestrzeniach otwartych — dlugos¢ 8m

Fundament zelbetowy prefabrykowany z kpl. elementoéw ztacznych — 29szt.

Stup aluminiowy anodowany o wysoko$ci 6m z wysiggnikiem di. 1m, z elastomerem

w dolnej czg$ci stupa, ze ztaczem stupowym — 29szt.

Wysiggnik aluminiowy anodowany di. 1,5m — 29szt.

Oprawa o$wietleniowa ze Zrodlem LED o mocy 48W, temperaturze barwowej S000K

— 29szt.

Przewd6d YDY 2x1,5 mm? - 261m

Szaftka o$wietleniowa kpl. wyposazona wg schematu — 1kpl.

Rozebranie i naprawa nawierzchni z kostki kamiennej — 16m’

Rozebranie i naprawa nawierzchni z kostki betonowej — 9m*
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot OST.

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru rob6t elektrycznych, ktére zostang wykonane przy budowie
oswietlenia drogowego w Prusicach.

1.2. Zakres stosowania OST.

Ogoélna specyfikacja techniczna omawia ogolne zagadnienia techniczne zwigzane
z realizacja inwestycji 1 stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegdlowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
oraz realizacji robot.

1.3.  Zakres robot objetych OST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania og6élne, wspolne dla
wszystkich robot przewidzianych przy budowie o$wietlenia drogowego w Prusicach.

1.4.  Okreslenia podstawowe i skroty:

1.4.1. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami,
stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i1 do wyst¢gpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.3. Inzynier/Kierownik Projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca),
odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem

1.4.4. Rejestr obmiardw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen,
szkicow 1 ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez InZyniera.

1.4.5. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwiazanych z ocena
jako$ci materiatéw oraz robot.

1.4.6. Materialty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.7. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.8. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera,
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.

1.4.9. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji
projektowe;.




1.4.10. Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacjg, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.11. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbna catosé
konstrukcyjna lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spetnienia przewidywanych
funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwiazanych z
budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

1.4.12. OST — ogdlna specyfikacja techniczna
1.4.13. SST — szczegdtowa specyfikacja techniczna

1.4.14. bhp — bezpieczenstwo i higiena pracy

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacj¢ 1 wspotrzedne punktéw gtownych trasy oraz reperow, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa zawiera:
— projekt budowlany z uzgodnieniami i pozwoleniem,
— przedmiar robot,
— kosztorys inwestorski.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST.

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowia cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby
jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje
kolejnos¢ ich waznos$ci wymieniona w ,,0g6élnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ biedéw lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i1 dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja
projektowa i SST.




Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST begda uwazane za warto$ci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w peini zgodne z dokumentacja
projektowa lub SST i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie
materialy zostana zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod
ruchem”).

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
sposob okreslony w OST, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb
1 postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawcg na
biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze,
sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor
1 znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
InZyniera.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
W sposéb uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze
jest wlaczony w ceng umowna.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne $rodki niezb¢dne do ochrony robot, wygody spolecznos$ci i innych.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
W sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawceg w dobrym stanie przez
caty okres realizacji robot.




Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze
jest wlaczony w cen¢ umowna.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
1 norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen Ilub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej i1 innych,
a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego
sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1. lokalizacjg¢ bazy i magazynu,
2. s$rodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

b) mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca begdzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprz¢t przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne begda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie
o st¢zeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczng wydana
przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych
materiatéw na §rodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu
robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pyliste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgod¢ na uzycie tych materiatow od wiasciwych
organow administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich wuzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.
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1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa
dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji
1 urzadzen podziemnych na terenie budowy i1 powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne
o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wtadze oraz bgdzie z nimi
wspoipracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na  powierzchni  ziemi 1  urzadzen  podziemnych  wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Wykonawca przed przystapieniem do robot sporzadzi plan bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia BIOZ w oparciu o informacj¢ zamieszczona w Dokumentacji Projektowej i zgodnie
z obowiazujacymi przepisami.

Podczas realizacji robot Wykonawca begdzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bgdzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okre§lonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie 1 sa uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty
1 urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania
potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly
w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze
centralne 1 miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane
z robotami, i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow
1 wytycznych podczas prowadzenia robot.
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Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bgdzie w pelni odpowiedzialny
za wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposoéb ciagly bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY.
2.1.  Zrodla uzyskania materialow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow 1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inzyniera.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawceg wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych robét, niz te dla ktérych zostaly zakupione,
to koszt tych materiatow zostanie przewartoSciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem
1 niezaptaceniem.

2.3.  Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ 1
wiasciwos¢ do robot i byly dostgpne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialtu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie
dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badah prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany
i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3.  SPRZET.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typodw
i ilosci wskazaniom zawartym w SST, programem zapewnienia jako$ci lub projekcie
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organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i1 zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6ot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy  Inzynierowi kopie dokumentdw  potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze
wyboru i1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzgt, po akceptacji
Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wptyna niekorzystnie na jako$§¢ wykonywanych robot i wihasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bgdzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za
jako$¢ zastosowanych materialdéw i wykonywanych roboét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami SST, programem zapewnienia jako$ci, projektu organizacji robot
oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i1 rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu
1 wyznaczaniu robdt zostana, je$li wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawcg na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot
beda oparte na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier
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uwzgledni wyniki badah materiatéw 1 robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji
1 przy badaniach materiatow, dos§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz
inne czynniki wptywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Inzyniera bgda wykonywane nie poOzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakosci.

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i1 przedstawienie do aprobaty
InZyniera programu zapewnienia jakos$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace
wykonanie robo6t zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakos$ci bedzie zawierac:
a) czg$¢ 0gdlna opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robo6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacjg ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— bhp,

— wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

— wykaz oso6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowos¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot,

— system (sposob 1 procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia
wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprz¢t i urzadzenia do badania linii kablowych.

b) czes¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i1 ilo$¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materialow,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wihasciwosci w czasie
transportu,

— sposob i procedurg pomiaréw i badan,

— sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zatozona jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrolg robot i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materiatéw oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

14



Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos$¢ sa okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
1 sprzgt badawczy posiadaja wazna legalizacj¢, zostaty prawidlowo wykalibrowane
1 odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i1 prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera
o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.4. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bgda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

2. deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub
— aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej

Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacja okreslona w pkt. 1 i1 ktdre spetniaja wymogi

SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda
partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéow tych
badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.
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6.6. Dokumenty budowy.
(1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i1 beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i1 inne dokumenty bgda oznaczone
kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i1 Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé¢ w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

— uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

— terminy rozpoczgcia 1 zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

— przebieg robot, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

— uwagi i polecenia InZzyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg$ciowych
1 ostatecznych odbiorow robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

— zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

— dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jako$ci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjgcia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow.

Rejestr obmiardéw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
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jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) + (3)
nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
d) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
e) protokoty odbioru robét,
f) protokoty z narad i ustalen,
g) korespondencj¢ na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy bgda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i1 przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7.  OBMIAR ROBOT.
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie
z dokumentacja projektowa 1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera
o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w S$lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich robdt. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu
miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawcg i1 InZzyniera.

7.2.  Zasady okreslania ilosci robot i materialow.

Dhugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowe;.

Jesli SST wilasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m’ jako dtugo$é pomnozona przez sredni przekro;.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.
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7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i1 sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia 1 sprzg¢t pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robot, a takze w przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikowych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumiaty 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci  beda uzupeinione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca
szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiardw, ktorego
wz0r zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8.  ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbiorow robét.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikowych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi cz¢sciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.  Odbior robét zanikowych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikowych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
1 jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robot zanikowych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier.

Gotowos$¢ danej czgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jako$¢ 1 ilo§¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia InZynier na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.
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8.3.  Odbior cz¢Sciowy.

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot
dokonuje Inzynier.

8.4.  Odbior ostateczny robét.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbidér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilo$ci, jako$ci i wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pi§mie o tym fakcie Inzyniera.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robdt 1 przyjecia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowe;j
na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan 1 pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwtaszcza
w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i1 robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych Ilub robdt
uzupehniajacych w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W  przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$s¢ wykonywanych robdt
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa 1 SST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszona wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace
dokumenty:
1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostalta sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy 1 ew.
uzupehniajace lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5. wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,

iew. PZJ,
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6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatow zgodnie z SST
iew. PZJ,

7. opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikoéw badan i pomiaréw
zalaczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST 1 PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru
1 przekazania tych robdt wlascicielom urzadzen,

. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopig mapy zasadniczej powstalej] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bgda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i1 robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny.

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI.
9.1. Ustalenia ogodlne.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowgq ustalona dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos$é
(kwota) podana przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnosci, wymagania i1 badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre§lone dla tej
roboty w SST 1 w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
— wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogolnych
zawartych w OST obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
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wyszczegblnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
InZynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania 1 o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcj¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier,
oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddéw i1 organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i $wiatel,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i1 organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie wbudowanych materiatow 1 oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414).

2. Ustawa z dnia 10 maja 2007 r. o zmianie ustawy — Prawo budowlane oraz niektorych
innych ustaw (Dz. U. Nr 99, poz. 665).

3. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow

technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz.

690 z pdzniejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo Ochrony Srodowiska (Dz. U. 01.62.627).

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlanych (Dz. U. z dnia 19 marca 2003 r.).

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia (Dz. U. z dnia 10 lipca 2003 r.).

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegoétowego
zakresu 1 formy projektu budowlanego (Dz. U. Nr 120 poz. 1133 z pdzniejszymi
zmianami).

e
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1. WSTEP
1.1.Nazwa nadana zamoOwieniu przez zamawiajacego
Budowa o$wietlenia drogowego w Prusicach.

1.2.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem linii kablowych oraz
montazem oswietlenia ulicznego.

1.3.Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.2.
Odstgpstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko
w przypadkach prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewno$¢, ze
podstawowe wymagania bgda spelnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych z
do$wiadczenia oraz uznanych regut 1 zasad sztuki budowlane;.

1.4. Przedmiot i zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad wykonywania i odbioru robot
zwiazanych z:
wykonaniem elektroenergetycznych linii kablowych
- montazem latarn
- montazem opraw oswietleniowych

SST dotyczy wszystkich czynnos$ci majacych na celu wykonanie robot zwiazanych z:

- kompletacja wszystkich materialow potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac

- wykonaniem wszelkich rob6t pomocniczych w celu przygotowania podtoza
(w szczegblnosci roboty murarskie, $lusarsko-spawalnicze, montaz elementoéw osprze¢tu
instalacyjnego itp.)

- ulozeniem wszystkich materialbw w sposéb 1 w miejscu zgodnym z dokumentacja
techniczng

- wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczng wszystkich elementdw,
kabli i przewodow wyznaczonych w dokumentacji

- przeprowadzeniem wymaganych préb 1 badan oraz potwierdzenie protokotami
kwalifikujacymi montowany element sieci elektrycznej i telekomunikacyjne;.

1.5. Okreslenia podstawowe, definicje
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi ponize;j:

Specyfikacja techniczna — dokument zawierajacy zespdl cech wymaganych dla procesu
wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresie parametréw technicznych, jakosci,
wymogow bezpieczenstwa, wielkosci charakterystycznych a takze co do nazewnictwa,
symboliki, znakow i sposobdw oznaczania, metod badan i prob oraz odbioréw i rozliczen.

Aprobata techniczna — dokument stwierdzajacy przydatno$¢ danego wyrobu do okreslonego
obszaru zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan podstawowych wyrobu
oraz metodyke badan dla potwierdzenia tych wymagan.
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Deklaracja zgodnosci — dokument w formie o$wiadczenia wydany przez producenta,
stwierdzajacy zgodnos$¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikacja techniczna dla danego materiatu lub wyrobu

Certyfikat zgodnosSci — dokument wydany przez upowazniona jednostke badajaca
(certyfikujaca), stwierdzajacy zgodno$¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami
prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub specyfikacja techniczna dla badanego
materiatu lub wyrobu.

Cze$¢ czynna — przewdd lub inny element przewodzacy, wchodzacy w sktad instalacji
elektrycznej lub urzadzenia, ktory w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej moze
by¢ pod napigciem a nie spetnia funkcji przewodu ochronnego (przewody ochronne PE i PEN
nie sa czgscia czynna)

Polaczenia wyréwnawcze — elektryczne potaczenie czgsci przewodzacych dostgpnych lub
obcych w celu wyro6wnania potencjatow.

Kable i przewody — materialy stuzace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatdéw,
impulsoéw elektrycznych w wybrane miejsce.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow — zesp6l materialow dodatkowych,

stosowanych przy uktadaniu przewodéw, utatwiajacy ich montaz oraz dotarcie w przypadku

awarii, zabezpieczajacy przed uszkodzeniami, wytyczajacy trasy ciagow réwnoleglych

przewodow itp.

Grupy materiatow stanowiacych osprzet instalacyjny do kabli i przewodow :

- przepusty kablowe i ostony krawedzi,

- rury instalacyjne,

- puszki elektroinstalacyjne,

- koncowki kablowe, zaciski i konektory

- pozostaly osprzet (oznaczniki przewodoéw, linki no$ne i systemy naciagowe, dtawnice,
ztaczki 1 szyny, zaciski ochronne itp.)

Urzadzenia elektryczne — wszelkie urzadzenia 1 elementy instalacji elektrycznej
przeznaczone do wytwarzania, przeksztatcania, przesylania, rozdzialu lub wykorzystania
energii elektrycznej

Odbiorniki energii elektrycznej — urzadzenia przeznaczone do przetwarzania energii
elektrycznej w inng formg energii (§wiatto, ciepto, energi¢ mechaniczng itp.)

Klasa ochronno$ci — umowne oznaczenie, okre$lajace mozliwo$ci ochronne urzadzenia, ze
wzgledu na jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.

Oprawa oS$wietleniowa (elektryczna) — kompletne urzadzenie stuzace do przymocowania i
polaczenia z instalacja elektryczna jednego lub kilku zrodet §wiatta, ochrony Zrédet $wiatla
przed wplywami zewngtrznymi i ochrony srodowiska przed szkodliwym dzialaniem zrédet
Swiatla a takze do uzyskania odpowiednich parametréw Swietlnych (bryla fotometryczna,
luminancja), utatwia wiasciwe umiejscowienie i bezpieczna wymiang zrodet Swiatla, tworzy
estetyczne formy wymagane dla danego typu pomieszczenia. Elementami dodatkowymi sa
ostony lub elementy ukierunkowania zrédel §wiatta w formie : klosza, odbtys$nika, rastra,
abazuru.
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Stopien ochrony IP — okreslona w PN-EN 60529:2003 , umowna miara ochrony przed
dotykiem elementéw instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem si¢ cial stalych,
wnikaniem cieczy (szczegdlnie wody) i gazoéw, a ktdra zapewnia odpowiednia obudowa.

Obwad instalacji elektrycznej — zespot elementow potaczonych posrednio lub bezposrednio
ze zrodtem energii elektrycznej za pomoca chroniacego przed przet¢zeniem wspolnym
zabezpieczeniem, kompletu odpowiednio potaczonych przewodow elektrycznych. W sktad
obwodu wchodza przewody pod napieciem, przewody ochronne oraz wszelkie urzadzenia
zmieniajace parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze, 1 sygnalizacyjne,
zwiazane z danym punktem zasilania w energi¢ (zabezpieczeniem).

Ziemia odniesienia — miejsce, w ktorym prad uziemienia nie powoduje zauwazalnej réznicy
potencjatow pomigdzy dwoma dowolnymi punktami.

Przewo6d uziemiajacy — przewodnik laczacy uziemiany element z uziomem, umieszczony
poza ziemia lub izolowany od ziemi 1 wody, jesli si¢ w tym srodowisku znajduje.

Uziemienie — zespot srodkéw 1 urzadzen stuzacych potaczeniu przewodzacej czgsci z ziemia
poprzez odpowiednia instalacje.

Moze wystepowac jako uziemienie:

— ochronne (nie nalezace do obwodu elektrycznego podczas normalnej pracy)

lub

— robocze (nalezace do obwodu elektrycznego, zapewniajace normalna prace).

Uziom — przewodnik umieszczony w ziemi lub betonie o odpowiednio duzej powierzchni
styku w celu zapewnienia dobrego potaczenia elektrycznego.

Moze wystgpowac jako:

— naturalny (wykonany w innym celu, a uzywany do uziemienia),

— sztuczny (wykonany w celu uziemienia),

— sterujgcy (wykonany w celu ksztaltowania zadanego rozktadu potencjatéw).

Jako podstawg przyjmuje si¢ wykorzystanie uzioméw naturalnych, jednak w przypadku braku
mozliwosci lub nieoptacalnosci ich zastosowania, wykonuje si¢ uziomy sztuczne.

Materiaty stosowane na uziomy sztuczne:

- Stal ocynkowana na goraco oraz pokryta miedzia galwanicznie lub platerowana

- Miedz gota a takze pokryta cyna lub ocynkowana

Zwody — gorna czg$¢ urzadzenia piorunochronnego przeznaczona do przechwytywania
uderzenia pioruna.

Jako zwody, ze wzgledow ekonomicznych i zgodnie z zaleceniami normy, wykorzystuje si¢ metalowe
lub zelbetowe elementy dachu (szczegolnie te, ktore wystaja ponad dach).

Rodzaje zwodow:

— Zwody naturalne — zewngtrzne lub wewngtrzne metalowe pokrycia i konstrukcje no$ne
dachow, a ich zastosowanie dotyczy wszystkich rodzajéw ochrony obiektow (podstawowej,
obostrzonej i specjalnej). Wykorzystanie elementow dachu jako zwody naturalne jest mozliwe
jesli spelnione sa dodatkowe warunki:

1. grubos¢ blachy elementu musi by¢ wieksza od 0,5 mm dla stali, cynku i miedzi oraz 1 mm
dla aluminium

2. krople metalu wytopione przez piorun nie mogq przedostac sie do wnetrza budynku,

— Zwody sztuczne — wykonywane w przypadku braku mozliwo$ci zastosowania elementow
dachu jako zwody naturalne, ze wzgledu na konstrukcje dachu lub koniecznosci spetnienia
warunkow dodatkowych. Zwody montowane bezposrednio na obiekcie okresla si¢ jako
nieizolowane, natomiast montowane obok lub nad obiektem nazywa si¢ izolowanym.
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Rozréznia si¢ zwody poziome (niskie, podwyzszone i wysokie) oraz pionowe. Ochrong
odgromowa z zastosowaniem zwodoéw poziomych niskich lub podwyzszonych nazwano
ochrong klatkowa, natomiast z zastosowaniem zwodoéw pionowych lub poziomych wysokich
nazwano ochrong strefowa. Ochrona strefowa wymaga takiego dobrania wysoko$ci montazu
zwodow, aby caty chroniony obiekt znalazt si¢ w strefie ochronnej (wyznaczonej przez zwod
1 jego kat ochronny).

Przygotowanie podloza — zespdt czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem osprzetu

instalacyjnego, urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej, uktadaniem kabli i

przewoddw majacy na celu zapewnienie mozliwosci ich zamocowania zgodnie z

dokumentacja.

Do prac przygotowawczych tu zalicza sig¢ :

- wiercenie i przebijanie otwordéw przelotowych i nieprzelotowych,

- kucie bruzd i wnek,

- osadzanie kotkdw w podlozu, w tym ich wstrzeliwanie,

- montaz uchwytéw do rur i przewodow,

- montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, instalacji wiazkowych,
szynoprzewodow

- montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,

- oczyszczenie podloza — przygotowanie do klejenia.

1.6. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonywania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.7. Dokumentacja rob6t montazowych
Dokumentacje robdt montazowych elementow instalacji elektrycznej stanowia :

- projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynikajacym z rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegdélowego zakresu i1 formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego

- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robdt (obligatoryjne w przypadku zaméwien
publicznych), sporzadzone zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
02.09.2004 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowe;j,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego

- dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej
oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia

- dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
zastosowania uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawa z dnia 16.04.2004 r. o
wyrobach budowlanych, karty techniczne wyrobdéw lub zalecenia producentéw dotyczace
stosowania wyrobow

- protokoly odbiorow czgsciowych, koncowych oraz robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu z zataczonymi protokotami z badan kontrolnych

- dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3 pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia
07.07.1994 r.)

Montaz elementow instalacji elektrycznej nalezy wykonaé na podstawie dokumentacji
projektowej 1 SST wykonania i1 odbioru rob6t montazowych, opracowanych dla konkretnego
przedmiotu zamoéwienia.
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1.8.Nazwy i kody:
Grupy robdt, klasy robot lub kategorie robot

45231400-9  Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych
45316110-9  Instalowanie drogowego sprz¢tu o§wietleniowego

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI MATERIALOW
Wszelkie nazwy wtlasne produktow i materiatow przywolane w specyfikacji stuza
ustaleniu pozadanego standardu wykonania 1 okre$lenia wlasciwosci 1 wymogow
technicznych zatozonych w dokumentacji technicznej dla projektowanych rozwiazan.
Dopuszcza si¢ zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) innych producentow
pod warunkiem:
- spelniania tych samych witasciwosci technicznych,
- przedstawienia zamiennych rozwiazanh na piSmie (dane techniczne, atesty,
dopuszczenia do stosowania, uzyskanie akceptacji projektanta).

2.1.0golne wymagania dotyczace wlasciwosci materialow, ich pozyskiwania i
skladowania podano w ST ,,Wymagania ogolne” Kod CPV 45000000-7, pkt. 2

Do wykonania i montazu instalacji, urzadzen elektrycznych i odbiornikow energii
elektrycznej w obiektach budowlanych nalezy stosowa¢ przewody, kable, osprzgt oraz
aparaturg 1 urzadzenia elektryczne posiadajace dopuszczenie do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktérych producent lub
jego upowazniony przedstawiciel :

— dokonal oceny zgodno$ci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedlug okreslonego
systemu oceny zgodno$ci,

— wydat deklaracj¢ zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak : zharmonizowane
specyfikacje  techniczne, normy opracowane przez Migdzynarodowa Komisje
Elektrotechnicznag (IEC) 1 wprowadzone do zbioru Polskich Norm, normy krajowe
opracowane z uwzglednieniem przepiséw bezpieczenstwa Migdzynarodowej Komisji ds.
Przepisow Dotyczacych Zatwierdzenia Sprzgtu Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne,

— oznakowal wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowiazujacymi
przepisami,

— wydat deklaracje zgodno$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wyrobu
umieszczonego w okreslonym przez Komisje Europejska wykazie wyrobow majacych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,

— wydat o$wiadczenie, ze zapewniono zgodnos¢ wyrobu budowlanego, dopuszczonego do
jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualna dokumentacja
projektowa, sporzadzona przez projektanta obiektu lub z nim uzgodniona.

Zastosowanie innych wyrobow, wyzej nie wymienionych, jest mozliwe pod
warunkiem posiadania przez nie dopuszczenia do stosowania w budownictwie i
uwzglednienia ich w zatwierdzonym projekcie dotyczacym montazu urzadzen
elektroenergetycznych w obiekcie budowlanym.

2.2.Rodzaje materialow
Wszystkie materialy do wykonania instalacji elektrycznej powinny odpowiadaé
wymaganiom zawartym w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych).
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2.2.1. Kable i przewody

Zaleca sig, aby kable energetyczne posiadaty atesty i byly wykonane wg norm PN-HD
603 S1:2002(U), IEC 60502-1.

Jako materiaty przewodzace mozna stosowa¢ miedz i aluminium, liczba zyt: 1, 2, 3, 4,
5. Napigcia znamionowe wynosi 0,6/1 kV.

Przewody instalacyjne nalezy stosowac izolowane lub z izolacja i powtoka ochronna
do ukladania na stale, w ostonach lub bez, klejonych bezposrednio do podloza a takze
natynkowo, wtynkowo lub pod tynkiem; ilo§¢ zyt zalezy od przeznaczenia danego rodzaju
przewodu.

Napigcia znamionowe izolacji wynosza: 300/300, 300/500, 450/750, 600/1000 V w
zaleznos$ci od wymogdéw, przekroje ukladanych przewodéw moga wynosi¢ od 0,5 do 240
mm?, przy czym zasilanie energetyczne budynkow wymaga stosowania przekroju
minimalnego 1,5 mm?.

Jako materiaty przewodzace mozna stosowa¢ miedz i aluminium, przy czym dla
przekroju zyt do 10 mm? nalezy stosowa¢ obowiazkowo przewody miedziane.

2.2.2. Osprzet instalacyjny do kabli

Rury oslonowe do kabli — wykonane z polietylenu wysokiej ggstosci HDPE, posiadaja
aprobate techniczna wydana przez Instytut Badawczy Drog 1 Mostow. Rury te
zaprojektowane sa do budowy nowych kablowych linii elektroenergetycznych w miejscach o
duzych obciazeniach (pod drogami, ulicami i torowiskami).

2.2.3. Systemy mocujace przewody, kable, instalacje wiazkowe i osprzet

Uchwyty do mocowania kabli i przewodow — klinowane w otworze z elementem
trzymajacym stalym lub zaciskowym, wbijane i mocowane do innych elementow np. paski
zaciskowe lub uchwyty kablowe przykrecane; stosowane gltownie z tworzyw sztucznych
(niektére elementy moga by¢ wykonane takze z metali).

Koncowki kablowe, zaciski i konektory wykonane z materiatdw dobrze przewodzacych
prad elektryczny jak aluminium, miedz, mosiadz, montowane poprzez zaciskanie, skrgcanie
lub lutowanie; ich zastosowanie utatwia podlaczanie i umozliwia wielokrotne odtaczanie i
przytaczanie przewodow do instalacji bez koniecznosci kazdorazowego przygotowania
koncoéw przewodu oraz umozliwia systemowe izolowanie za pomoca oston izolacyjnych.

Pozostaly osprzet — utatwia montaz i zwigksza bezpieczenstwo obstugi; wyrdzni¢ mozna
kilka grup materiatow: oznaczniki przewodow, dtawnice, zlaczki i szyny, zaciski ochronne

1tp.

2.2.4. Latarnie oSwietleniowe

Oprawy os$wietleniowe LED winny posiada¢ deklaracj¢ zgodnosci z dyrektywa
niskonapigciowa LVD 2006/95/WE, norma PN-EN 60598-1, PN-EN 60598-2-3 oraz dyrektywa
EMC 2004/108/WE, norma: PN-EN 55015, PN-EN 61547, PN-EN 61000-3-2, PN-EN 61000-3-
3. Oprawy przeznaczone do montazu na wysiggniku, $rednica zakonczenia wysiggnika
powinna wynosi¢ 60 mm. Konstrukcja opraw z profili oraz blach, wykonywanych z
aluminium o przewodnosci cieplnej (>200W/mK), zabezpieczona przez anodowanie, powloka
20 mikron. Ksztalt oprawy wedlug zalaczonej karty katalogowej, powtoka anodowana.
Oprawa wyposazona w 24 diod CREE XT-E lub r6wnowazne , diody umieszczone na ptytce
drukowanej MCPCB 1z elementami zabezpieczajacymi, zintegrowana 2z soczewka
asymetryczna wykonana z tworzywa PMMA o podwyzszonych wtasciwosciach
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temperaturowych. Modul optyczny IP 66 montowany na powierzchni radiatora. Moc
catkowita oprawy max 55 W, strumien $wietlny oprawy 5000 Im. Oprawa z mozliwo$cia
wymiany pojedynczych moduldw optycznych. Koszt wymiany pojedynczego modutu
optycznego nie moze przekraczaé 20% wartosci oprawy, co ma wplyw na koszty eksploatacji
po okresie gwarancji. Temperatura barwy $wiatta 5000K (barwa biata neutralna). Zywotnos¢
diod LED minimum 50 000 godzin, gwarancja producenta na oprawe¢ minimum 5 lat. Oprawa
przystosowana do pracy w temperaturach od -40 stopni C do 55 stopni C. W oprawie
powinien by¢ zainstalowany zasilacz wyposazony w niezbg¢dne zabezpieczenia: przepigciowe,
zwarciowe oraz zabezpieczenie chroniace diody LED zamontowane w oprawie przed
przegrzaniem, [P66 modutu optycznego i zasilacza. Oprawy musza posiada¢ deklaracjg
zgodnosci CE producenta. Oprawy powinny by¢ dostarczone wraz z nierdzewiejacymi
elementami mocujacymi i by¢ gotowe do dziatania i montazu.

Zastosowano stupy os$wietleniowe aluminiowe anodowane wysokosci 6m z
wysiegnikiem di. 1m, z elastomerem w dolnej czg$ci stupa, spetniajace wymagania norm EN-
40-5:2004 oraz certyfikat bezpieczenstwa biernego 100NE2. Szczegélowe dane stupdéw
podano w projekcie wykonawczym.

Stupy mocowane bgda na przystosowanych do tego prefabrykowanych fundamentach
betonowych.

W dolnej czg$ci shupy powinny posiada¢ wneki bezpiecznikowe zamykane
drzwiczkami. We wngkach montowac ztacza stupowe 1-bezpiecznikowe.

Montaz opraw oswietleniowych nalezy wykonywa¢ na podstawie projektu
oswietlenia, zawierajacego co najmnie;j:

— dobor opraw i zrodetl §wiatla,

— plan rozmieszczenia opraw,

— plan instalacji zasilajacej oprawy,

— obliczenie rozkladu nat¢zenia oswietlenia oraz spadkdéw napigcia i obciazen,

2.2.5. Uziomy
Robocze — montowane przy koncowych latarniach i1 przy szafkach licznikowych, zgodnie ze
schematami sieci o$wietleniowej. Uziomy, o dlugosciach po 30 m, zaprojektowano z bednarki
stalowej ocynkowanej FeZn fi 30x4 mm. Bednarke uktada¢ w rowie kablowym, réwnolegle
do rur ostonowych. Rezystancja poszczegdlnych uzioméw nie moze przekracza¢ 10Q2 (w
przypadku uzioméw szafek oswietleniowych) oraz 30Q2 (w przypadku uziomow latarn).
Unika¢ uktadania uziomoéw pod warstwa nie przepuszczajaca wody np. asfalt, glina,
beton.

2.2.6. Szafki oSwietleniowe

Szafki oswietleniowe winny by¢ wykonane zgodnie ze schematami 1 winny posiadac
deklaracje zgodnosci WE o ich wykonaniu zgodnie z normami PN-EN 60439-1, PN-EN
60439-2, PN-EN 60439-3, PN-EN 60439-4, PN-EN60439-5.

2.2.7. Specyfikacja materialowa

O Linia kablowa YAKXS 4x35 mm?” (faczna dhugo$é kabla 1138m)

O Bednarka stalowa ocynkowana FeZn 30x4 mm — dtugosci 210m

O Rura ochronna o $rednicy zewngtrznej SOmm, wykonana z HDPE, przeznaczona do
uktadania pod jezdniami — dtugos¢ 978m

O Folia oznaczeniowa - tasma ostrzegawcza z PE, koloru niebieskiego, grubosci 0,5mm
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szerokosci 0,4m, z nadrukiem "uwaga kabel" — dlugosci 978m

O Rura ochronna o $rednicy zewngtrznej SOmm, wykonana z HDPE, przeznaczona do
uktadania na przestrzeniach otwartych — dlugo$¢ 8m

O Fundament zelbetowy prefabrykowany z kpl. elementow ztacznych — 29szt.

Q Stup aluminiowy anodowany o wysoko$ci 6m z wysiggnikiem di. 1m, z elastomerem
w dolnej czg¢sci stupa, ze zlaczem stupowym — 29szt.

O Wysiggnik aluminiowy anodowany dt. 1,5m — 29szt.

O Oprawa o$wietleniowa ze zrédtem LED o mocy 48W, temperaturze barwowej S000K
—29szt.

Q Przewdd YDY 2x1,5 mm” —261m

Q Szafka o$§wietleniowa kpl. wyposazona wg schematu — 1kpl.

2.3. Warunki przyjecia na budowe¢ materialow do robot montazowych
Wyroby do robot montazowych moga by¢ przyjete na budowg, jesli spetniaja
nast¢pujace warunki:
— sa zgodne z ich wyszczegolnieniem i charakterystyka podana w dokumentacji projektowe;j i
specyfikacji technicznej (szczegdtowej) SST,
— sa wlasciwie oznakowane i opakowane,
— spelniaja wymagane wtasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,
— producent dostarczytl dokumenty $§wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania, a w odniesieniu do fabrycznie przygotowanych prefabrykatow
réwniez karty katalogowe wyrobow lub firmowe wytyczne stosowania wyrobow.
Niedopuszczalne jest stosowanie do robdt montazowych — wyrobow i materiatow
nieznanego pochodzenia.
Przyjecie materiatow 1 wyrobéw na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do
dziennika budowy.

2.4. Warunki przechowywania materialow do montazu instalacji elektrycznych

Wszystkie materialy pakowane powinny by¢ przechowywane i magazynowane
zgodnie z instrukcja producenta oraz wymaganiami odpowiednich norm.

W szczegdlnosci kable i przewody nalezy przechowywac na bgbnach (oznaczenie
»B”) lub w krazkach (oznaczenie ,,K”), konce przewodow producent zabezpiecza przed
przedostawaniem si¢ wilgoci do wewnatrz 1 wyprowadza poza opakowanie dla ulatwienia
kontroli parametréw (ciaglosé zyt, przekrdj).

Pozostaty sprzet, osprzet i oprawy oswietleniowe wraz z osprz¢tem pomocniczym
nalezy przechowywa¢ w oryginalnych opakowaniach, kartonach, opakowaniach foliowych.
Szczegdlnie nalezy chroni¢ przed wplywami atmosferycznymi: deszczem, mrozem oraz
zawilgoceniem.

Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyrobow opakowanych powinno
by¢ suche i zabezpieczone przed zawilgoceniem.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN I NARZEDZI
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogolne” Kod CPV
45000000-7, pkt 3

Prace mozna wykonywa¢ przy pomocy wszelkiego sprzgtu zaakceptowanego przez
Inspektora nadzoru.

Sprzet przewidziany do wykonania nizej wymienionych robot:

- koparka podsigbierna 0,15m’
- podnos$nik montazowy samochodowy hydrauliczny
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- przyczepa dtuzycowa 4,5t do samochodu
- samochdd dostawczy do 0,9t

- samochdd skrzyniowy do 5t

- wibrator powierzchniowy spalinowy

- zuraw samochodowy do 4t

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne” Kod
CPV 45000000-7, pkt 4

4.2. Transport materialow

Podczas transportu materiatow ze sktadu przyobiektowego na obiekt nalezy zachowaé
ostrozno$¢ aby nie uszkodzi¢ materialdéw do montazu. Minimalne temperatury dopuszczajace
wykonywanie transportu wynosza dla bgbnéw: — 15°C i1 — 5°C dla krazkow, ze wzgledu na
mozliwo$¢ uszkodzenia izolacji.

Nalezy stosowa¢ dodatkowe opakowania w przypadku mozliwosci uszkodzen
transportowych.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogoélne” Kod CPV
45000000-7, pkt 5
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z dokumentacja
techniczng i umowa oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatow i jako§¢ wykonanych robot.
Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami SST oraz
poleceniami inspektora nadzoru.

5.2. Roboty ziemne (CPV 45112100-6)

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowiazek
sprawdzenia zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny
warunkow gruntowych.

Roboty ziemne wykonywac recznie.

Wykop rowu kablowego powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa lub
wskazaniami Inzyniera. Wydobyty grunt powinien by¢ skladowany z jednej strony wykopu.
Skarpy rowu powinny by¢ wykonane w sposob zapewniajacy ich statecznos¢.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opadéw atmosferycznych,
nalezy powierzchnig terenu wyprofilowa¢ ze spadkiem umozliwiajacym latwy odplyw wody
poza teren przylegajacy do wykopu.

Zasypanie kabla nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (np. darniny,
korzeni, odpadkéw). Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20 cm i
zaggszczaé ubijakami recznymi lub zageszczarka wibracyjng. Wskaznik zaggszczenia gruntu
powinien wynosi¢ 0,85 . Zageszczenie nalezy wykonaé¢ w taki sposob, aby nie spowodowaé
uszkodzen fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy
rozplantowac¢ w poblizu lub odwiez¢ na miejsce wskazane przez Inzyniera.

Teren po wykonaniu prac ziemnych doprowadzi¢ do stanu pierwotnego.
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5.3. Montaz stupéw (CPV 45316110-9)

Fundamenty stupéw oswietleniowych posadowi¢ w wykopach przy pomocy zurawia
samochodowego.

Stupy os$wietleniowe nalezy posadowi¢ na prefabrykowanych fundamentach
betonowych. Wneki stupéw wyposazy¢ w tabliczki bezpiecznikowe. Na stlupach zamocowaé
wysiegniki.

5.4. Montaz opraw os$wietleniowych (CPV 45316110-9)

Oprawy nalezy montowa¢ po uprzednim wciagni¢ciu przewodow zasilajacych do
stupow 1 wysiggnikow. Nalezy stosowaé przewody typu YDY 2x1,5 mm?2.

Oprawy nalezy mocowa¢ na stlupach w sposob wskazany przez producenta opraw, po
wprowadzeniu do nich przewoddéw zasilajacych i ustawieniu ich w potozeniu pracy. Przed
zamocowaniem na stupach sprawdzi¢ prawidtowos¢ potaczen oraz dziatanie opraw. Oprawy
mocowac w sposob trwaty uniemozliwiajacy ich obrot.

5.5. Uziomy (CPV 45231400-9)

Uziomy wskazanych latarn o$wietleniowych utozy¢ w rowie kablowym wzdtuz trasy
kabli. Nalezy unika¢ uktadania uziomoéw pod warstwami nieprzepuszczalnymi (np.
nawierzchniami bitumicznymi czy betonowymi).

Po wykonaniu uzioméw dokona¢ pomiaru ich rezystancji, ktora nie moze przekraczac
10Q (w przypadku uziomoéw szafek oswietleniowych) oraz 30Q2 (w przypadku uzioméw
latarn).

5.6. Montaz kabli elektroenergetycznych (CPV 45231400-9)

Kable nalezy uktada¢ w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne.
Ukladanie kabli powinno by¢ zgodne z norma. Kable powinny by¢ ukladane w sposob
wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skr¢canie, rozciaganie itp.

Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢ mniejsza niz 0°C. Kabel
mozna zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia powinien by¢
mozliwie duzy, jednak nie mniejszy niz 15-krotna zewngtrzna jego Srednica.

Bezposrednio w gruncie utozy¢ rury ostonowe, przeznaczone do uktadania pod
jezdniami, w ktére nalezy wciagna¢ kable. W odleglosci 0,25m nad rurami ostonowymi
nalezy utozy¢ taSmy oznaczeniowe.

Na stupie rurg ostonowa zamocowa¢ za pomoca uchwytéw, przeznaczonych do
stupéw wirowanych, oraz tasmy stalowej nierdzewnej z zapinkami. Rura winna by¢ wkopana
w ziemig na glebokos¢ 0,5m.

Kable ulozone w ziemi na catej swej dlugosci powinny posiada¢ oznaczniki
identyfikacyjne.

Zaleca si¢ przy latarniach 1 szafce os$wietleniowej pozostawienie 2-metrowych
zapasow eksploatacyjnych kabla.

Po wykonaniu linii kablowych nalezy wykona¢ pomiary odbiorcze przewidziane w
normach.

5.7. Montaz szafek oswietleniowych (CPV 45231400-9)

Szafki oswietleniowe SO, wykonane zgodnie ze schematami, nalezy ustawi¢ w
wykopach i zasypa¢, ubijajac ziemig warstwami.

Wykona¢ podiaczenia kabli oraz uzioméw zgodnie ze schematami.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0golne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” Kod CPV
45000000-7 pkt 6

6.2. Szczegolowy wykaz oraz zakres pomontazowych badan kabli zawarty jest w normie
N SEP-E-004 .

6.3. Ponadto nalezy wykona¢ sprawdzenia odbiorcze skladajace si¢ z ogledzin

czesciowych i koncowych polegajacych na kontroli:

— zgodnosci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym,

— zgodnosci potaczen z podanymi w dokumentacji powykonawczej,

— stanu kanaléw 1 listew kablowych, kabli 1 przewodoéw, osprzetu instalacyjnego do kabli i
przewoddw, stanu i kompletnos$ci dokumentacji dotyczacej zastosowanych materialow,

— sprawdzenie ciagtosci wszelkich przewodow wystepujacych w danej instalacji,

— poprawno$ci wykonania i zabezpieczenia polaczen Srubowych instalacji elektrycznej
potwierdzonych protokotem przez wykonawce montazu,

— poprawno$ci wykonania montazu sprzgtu instalacyjnego, urzadzen i odbiornikéw energii
elektrycznej,

— poprawno$ci zamontowania i dokonanej kompletacji opraw o$wietleniowych,

— pomiarach rezystancji izolacji,

— poprawno$ci  wykonania 1  zabezpieczenia  polaczen  $rubowych instalacji
piorunochronnych i uziemien, potwierdzonych protokotem przez wykonawcg montazu,

— pomiarach rezystancji instalacji lub jej elementoéw, zgodnie z zasadami przeprowadzania
badan.

6.4.Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i materialami

Wszystkie materialy, urzadzenia i aparaty nie speiniajace wymagan podanych w
odpowiednich punktach specyfikacji, zostana odrzucone. Jesli materialty nie spehniajace
wymagan zostaly wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru
Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Na pisemne wystapieniec Wykonawcy Inspektor nadzoru moze uzna¢ wadg za
niemajaca zasadniczego wplywu na jako$¢ funkcjonowania instalacji 1 ustali¢ zakres i
wielko$¢ potracen za obnizong jakosc.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
7.1.0g0lne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogolne” Kod CPV
45000000-7, pkt 7

7.2.Szczegolowe zasady przedmiaru i obmiaru robot montazowych instalacji
elektrycznej
Obmiaru robdt dokonuje si¢ z natury (wykonanej roboty) przyjmujac jednostki miary
odpowiadajace zawartym w dokumentacji i tak:
— dla osprz¢tu montazowego dla kabli 1 przewodow: szt., kpl., m,
— dla kabli i przewodéw: m,
— dla opraw o$wietleniowych: szt., kpl.,
— dla urzadzen i odbiornikoéw energii elektrycznej: szt., kpl.
— dla uziomow: m
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8. ODBIOR ROBOT
8.1.0golne zasady odbioru robot podano w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV
45000000-7, pkt 8

8.2.Warunki odbioru instalacji i urzadzen zasilajacych
8.2.1. Odbioér migdzyoperacyjny
Odbidér miedzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu robot
majacych wpltyw na wykonanie dalszych prac.
Odbiorowi takiemu moga podlega¢ m.in.:
— wykonanie wykopow pod kable i latarnie,
— instalacja, ktorej pelne wykonanie uwarunkowane jest wykonaniem robot przez inne
branze lub odwrotnie, gdy prace innych branz wymagaja zakonczenia robot instalacji
elektrycznej np. zasilanie pomp.

8.2.2. Odbior czegsciowy
Nalezy przeprowadzi¢ badanie pomontazowe czgsciowe robot zanikajacych oraz
elementdow urzadzen, ktore wulegaja zakryciu (np. wszelkie roboty zanikajace),
uniemozliwiajac oceng prawidtowosci ich wykonania po catkowitym ukonczeniu prac.
Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢ prawidlowo$¢ montazu oraz zgodno$¢ z
obowiazujacymi przepisami i projektem:
— wydzielonych odcinkéw linii kablowych,
— opraw os$wietleniowych,
— szafek o$wietleniowych.

8.2.3. Odbior koncowy

Odbidr koncowy stanowi ostateczna oceng rzeczywistego wykonania robdt w
odniesieniu do ich zakresu (ilosci), jakosci i zgodnosci z dokumentacja projektowa. Odbidr
ten przeprowadza komisja powotana przez zamawiajacego, na podstawie przedlozonych
dokumentéw, wynikow badan oraz dokonanej oceny wizualne;.

Zasady 1 terminy powolywania komisji oraz czas jej dzialania powinna okreslaé
umowa.

Wykonawca robot obowiazany jest przedtozy¢ komisji nastgpujace dokumenty:

— dokumentacj¢ projektowa z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania
robot,

— szczegOlowe specyfikacje techniczne ze zmianami wprowadzonymi w trakcie
wykonywania robot,

— dokumenty $§wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego zastosowania uzytych
materialéw 1 wyrobow budowlanych,

— protokoty odbioréw czg$ciowych,

— karty techniczne wyrobow lub instrukcje producentéw dotyczace zastosowanych
materiatow.

W toku odbioru komisja obowiazana jest zapozna¢ si¢ przedtozonymi dokumentami,
przeprowadzi¢ badania zgodnie z wytycznymi podanymi w pkt. 6.3. niniejszej ST, poréwnaé
je z wymaganiami podanymi w dokumentacji projektowe;j i specyfikacji techniczne;.

Badania pomontazowe jako techniczne sprawdzenie jako$ci wykonanych robdt nalezy
przeprowadzi¢ po zakonczeniu robot elektrycznych przed przekazaniem uzytkownikowi
urzadzen zasilajacych.

Zakres badan instalacji elektrycznych obejmuje sprawdzenie:

— dla napig¢ do 1 kV pomiar rezystancji izolacji instalacji,
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— dla napig¢ powyzej 1 kV pomiar rezystancji izolacji instalacji oraz sprawdzenie oznaczenia
kabla, ciagtosci zyt 1 zgodnosci faz, proba napigciowa kabla. Badania napigciem probierczym
wykonuje sig tylko jeden raz.

Roboty powinny by¢ odebrane, jezeli wszystkie wyniki badan sa pozytywne, a
dostarczone przez wykonawcg dokumenty sa kompletne i prawidlowe pod wzglgdem
merytorycznym.

Jezeli chociazby jeden wynik badan byt negatywny, roboty nie powinny by¢ odebrane.
W takim przypadku nalezy wybra¢ jedno z nastepujacych rozwiazan:

— jezeli to mozliwe nalezy ustali¢ zakres prac korygujacych, usunaé niezgodnosci instalacji z
wymaganiami okre§lonymi w dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej 1
przedstawi¢ je ponownie do odbioru,

— jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazaja bezpieczenstwu uzytkownika i trwatosci
instalacji, zamawiajacy moze wyrazi¢ zgod¢ na dokonanie odbioru koncowego z
jednoczesnym obnizeniem warto$ci wynagrodzenia w stosunku do ustalen umownych,

— w przypadku, gdy nie sa mozliwe podane wyzej rozwiazania wykonawca zobowiazany jest
do usunigcia wadliwie wykonanych robot, wykona¢ je ponownie i powtornie zglosi¢ do
odbioru.

W przypadku niekompletnosci dokumentow odbior moze by¢ dokonany po ich
uzupehieniu.

Wyniki badan trzeba zamie$ci¢ w protokole odbioru koncowego instalacji oraz
dotaczy¢ metryke, zawierajaca dane o obiekcie budowlanym i opis wraz ze schematami.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT
9.1.0golne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robot podano w ST ,,Wymagania
ogolne” Kod CPV 45000000-7, pkt 9

9.2.Zasady rozliczenia i platnosci

Rozliczenie robdt montazowych instalacji elektrycznych moze by¢ dokonane
jednorazowo po wykonaniu pelnego zakresu robot i ich koncowym odbiorze lub etapami
okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbiorow czgsciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomig¢dzy zamawiajacym a wykonawca nastgpuje po
dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

Podstaweg rozliczenia oraz ptatno$ci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi
wartos$¢ tych robot obliczona na podstawie:
— okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilo$ci robodt

zaakceptowanych przez zamawiajacego lub

— ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania, rob6t instalacji elektrycznych lub kwoty ryczaltowe
obejmujace roboty instalacyjne uwzgledniaja rowniez :
— przygotowanie stanowiska roboczego,
— dostarczenie do stanowiska roboczego materialdw, narzedzi i1 sprzgtu,
— obstugg sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,
— ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych umozliwiajacych
wykonanie robdt na wysokosci do 4 m (jesli taka koniecznos$¢ wystepuje),
— usunigcie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robot,
— uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,
— usunigcie pozostatosci, resztek 1 odpadow materiatow w sposéb podany w specyfikacji
technicznej szczegotowej,
— likwidacje stanowiska roboczego.
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W kwotach ryczattowych ujete sa rowniez koszty montazu, demontazu i pracy
rusztowan niezbednych do wykonania robdt na wysokosci do 4 m od poziomu terenu.

10.DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1.Normy

N SEP-E-001

Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona przeciwporazeniowa.

N SEP-E-004

Elektroenergetyczne i1 sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

PN-IEC 60898:2000

Sprzgt elektroinstalacyjny. Wylaczniki do zabezpieczen przetezeniowych instalacji
domowych i podobnych.

PN-EN 50146:2007

Opaski przewodow do instalacji elektrycznych.

PN-EN 60445:2002

Zasady podstawowe 1 bezpieczenstwa przy wspoétdziataniu czlowieka z maszyna, oznaczanie i
identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne zaciskow urzadzen i zakonczen zyt przewodow
oraz ogodlne zasady systemu alfanumerycznego.

PN-EN 60446-2004

Zasady podstawowe 1 bezpieczenstwa przy wspoétdziataniu czlowieka z maszyna, oznaczanie i
identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewoddéw barwami albo cyframi.

PN-EN 60529-2003

Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

PN-EN 60664-1:2006

Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego napigcia. Cz¢$¢ 1: Zasady,
wymagania i badania.

PN-EN 60898-1:2007

Sprzgt elektroinstalacyjny. Wylaczniki do zabezpieczen przetgzeniowych instalacji
domowych i podobnych. Czg$¢ 1: Wyltaczniki do obwodéw pradu przemiennego.
PN-E-04700:1998

Urzadzenia 1 wuklady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne
przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

PN-E-04700:1998/Az1:2000

Urzadzenia 1 wuklady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne
przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych (Zmiana Az1).

PN-E-93207:1998

Sprzet elektroinstalacyjny. Odgalezniki instalacyjne i plytki odgatezne na napigcie do 750 V
do przewodow o przekrojach do 50 mm2. Wymagania i badania.

PN-E-93207:1998/Az1:1999

Sprzet elektroinstalacyjny. Odgatezniki instalacyjne 1 ptytki odgal¢Zzne na napigcie do 750 V
do przewodow o przekrojach do 50 mm2. Wymagania i badania (Zmiana Azl).
PN-E-05029:1990

Kod do oznaczania barw.

PN-EN 50164-1:2002 (U)

Elementy urzadzenia piorunochronnego (LPS). Czg$¢ 1. Wymagania stawiane elementom
polaczeniowym.

PN-EN 50164-2:2003 (U)

Elementy urzadzenia piorunochronnego (LPS). Czg$¢ 2. Wymagania dotyczace przewodow i
uziomow.
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10.

2.Ustawy

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz.
881).

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z
pdzn. zmianami).

Ustawa z dnia 10 maja 2007 r. o zmianie ustawy — Prawo budowlane oraz niektorych
innych ustaw (Dz. U. Nr 99, poz. 665)

10.3.Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegoétowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr
202, poz. 2072, zmiana Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z
pOzniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041).

10.4.Inne dokumenty i instrukcje

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych (tom I, czgs$¢ 4)
Arkady, Warszawa 1990 r.

— Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych. Wymagania ogoélne. Kod
CPV 45000000-7. Wydanie II, OWEOB Promocja — 2005 r.
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