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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BRABY ELEKTRYCZNEJ

1. Wstp

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania ogodlne dotygze wykonania
i odbioru robo6t elektrycznych zwianych ze stawianiem stupdéw, mamm opraw éwietlenia
zewretrznego oraz szafkisavietleniowej na terenie oftiym opracowaniem.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obemijagca podstaw stosowan jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot elejcznych.

1.3. Zakres robdt obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepgmujymagania ogolne, wspdélne dla wszystkich
elektrycznych robot instalacyjno-montavych.

1.3.1. Monta fundamentéw

* Montaz fundamentéw naley wykona zgodnie z wytycznymi monza dla konkretnego
fundamentu, podanymi przez producenta.

* Fundament powinien Byustawiany na 10 cm warstwie betonu B 10 lulzgaczonegawiru.

* Przed jego zasypaniem najesprawdzt rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia
antykorozyjnegdcianek i poziom gérnej powierzchni.

* Maksymalne odchylenie gérnej powierzchni fundamertypoziomu nie powinno przekroczy
1:1500, z dopuszczaniolerancy rzednej posadowienia 2 cm. Ustawienie fundamentu w
planie powinno b§ wykonane z doktadr$oia £ 10 cm.

* W fazie montau naley zabezpieczyelementy mocuge stupy przed uszkodzeniami
mechanicznymi oraz koragj

* Po wykonaniu fundamentu dlakewych stupdw w linii nalgy w jego poblku wykona
uziomy szpilkowe pogrone w istnieggcym gruncie.

1.3.2. Monta stupow

* Slupy wysokie ustawiadzwigiem w uprzednio przygotowane fundamenty. Spagaipowinien
opier& si¢ na catej powierzchni fundamentu. Ngmstie przykecic¢ stup do podstawy i
zabezpieczy przed korozj.

» Odchytka osi stupa od pionu, po jego ustawienia,mze by¢ wigcksza nk 0,001 wysokeéci
stupa.

* Stlupy naley ustawi& tak, aby dosgp do tabliczek lub zkczy nie byt utrudniony.

» Stupy niskie montow@recznie z zachowaniem zasad choaych przez dostawc

1.3.3. Monta opraw i potaczenia elektryczne stupow

» Kazda oprawe przed zamontowaniem nalepodbczy¢ do sieci i sprawdzijej dziatanie
(sprawdzenie Ziecenia s lampy). Naley réwniez sprawdzt jej ukompletowanie.

» Oprawy naley montowa po uprzednim waignicciu przewoddw zasilagych do stupow

i wysignikéw typu 3xDY2,5 mrhlub YDYzo 3x2,5 mm oddzielnie do kadej z opraw.

* Oprawy naley montowa& w sposOb wskazany przez producenta opraw, po wgap@niu do
nich przewodow zasilagych i ustawieniu ich w pof@nie pracy.

» Oprawy powinny by mocowane w sposob trwaty, aby nie zmieniaty swojegtazenia pod
wptywem warunkéw atmosferycznych parcia wiatru Mliall strefy wiatrowej/.

» Kazdej z opraw powinno odpowiadlasobne zabezpieczenie.

» Zacisk PE tabliczek bezpiecznikowych ostatnichnit Blupow naley przylaczy¢ za pomosg
przewodu LY:0 16 mni do uzioméw szpilkowych.

» Kable zasilajce i w/w pohczenie wprowadzido stupa przez otwér w fundamencie.



1.3.4. Oprawy déwietleniowe

« Oswietlenie ulic i drégnykonane bdzie za pomagopraw Gwietlenia zewstrznego
wyposaonych w wysokopgzne zrodta sodowe.

» Oprawy gwietlenia zewrtrznego umieszczonexty na stupach stalowych ocynkowanych
ustawionych na fundamentach prefabrykowanych wgaakatalogowych producenta.

» Oprawy gwietleniowe /do éwietlenia jezdni/ mocowaneztla na wységnikach stalowych
ocynkowanych lub bezgmednio na stupie /szczytowol.

* Mocowanie stupéw stalowych ocynkowanych do fundamnegrubowe. Po dokonaniu mocowa
sruby zabezpieczyprzed korozj wg wskaza dostawcy.

» Kabel zasilajcy wprowadzt do stupa przez otwory w fundamencie.

* Na stupie nalgy umiesci¢ nr zgodny ze schematem i planem.

» Polczenia wewstrzne masztu lub stupa, pogdizy oprawa a tablicakbezpiecznikow wykona
przewodem typu 3xDY2,5 minub YDYzo 3x2,5 mm. Izolacjezyt przewodéw
i kabli powinny odpowiaddolorom zgodnym z PN-E.

* lzolacj w kolorzezotto-zielonym mana stosowé&wytacznie w instalacjach zezanych z
ochromny od poraen.

» Zaciski PE tabliczek lub gtzy pohczy¢ z instalacj ochronno-wyréwnaweg

» Lokalizacja masztow i stupéw wg zaknika graficznego.

1.4. Okre&lenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione pomej okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

Latarnia - konstrukcja wsporcza osadzona na fundai@ev gruncie, stigca do zamocowania
oprawydwietleniowej na okrdonej wysokdgci.

Oprawa @wietleniowa - urzdzenie staace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania stremia
swietlnego wysytanego przezdodio swiatta zawierajce wszystkie niezjuine detale do
przymocowania i pokenia z instalagjelektryczn.

Wysiegnik - element rurowygkzacy stup gwietleniowy z opraw.

Kabel - przewdd wielnytowy izolowany, przystosowany do przewodzenigdprelektrycznego,
mogry pracowd nad i pod ziemi.

Fundament - konstrukcjeelbetowa zagbiona w ziemi, stigca do utrzymania masztu lub szafy
Swietleniowej w pozycji pracy.

Szafa éwietleniowa - urzgdzenie rozdzielczo-sterownicze begmainio zasilgjce instalacje
Swietleniowe.

Dodatkowa ochrona przeciwpaemiowa - ochrona ¢ci przewodzcych, dosgpnych w wypadku
pojawieniagia nich napicia w warunkach zaktéceniowych.

1.4.1. Dziennik budowy

Dziennik, wydany zgodnie z oboyzujacymi przepisami, stanoaty urzdowy dokument przebiegu
robét budowlanych oraz zdarfzeokolicznaci zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.4.2. Kierownik budowy

Osoba wyznaczona przez Wykongwaipowaniona do kierowania robotami i do wgpbwania
w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.3. Rejestr obmiarow

Akceptowany przez Inwestora zeszyt z ponumerowanstmanami, stdacy do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonywanych robdot w formie wylidgze szkicow i ew. dodatkowych
zalcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez Inwestora.

1.4.4. Materialy

Wszelkie tworzywa niezline do wykonania robdt, zgodne z dokumentagrojektowy
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pipgmestora.



1.4.5. Odpowiednia (bliska) zgodn&

Zgodna¢ wykonywanych robo6t z dopuszczonymi tolerancjamjesii przedziat tolerancji nie zostat
okreslony - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlaneégo rodzaju robot
budowlanych.

1.4.6. Polecenie Inwestora

Wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez ltawvesw formie pisemnej, dotygze sposobu
realizacji rob6t lub innych spraw zagwanych z prowadzeniem budowy.

1.4.7. Projektant
Uprawniona osoba prawna lub fizyczngldca autorem dokumentacji projektowe.
1.4.8. Przedsiwziecie budowlane

Kompleksowa realizacja nhowego zadaniagzanego z éwietleniem obiektu /ulicy, drogi, terenu/ lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow technickhistniejcego dwietlenia.

1.4.9. Przedmiar robét

Wykaz robét z podaniem ich #doi (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.

1.5. 0Ogodblne wymagania dotyegce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kich wykonania oraz za ich zgodéaz dokumentagj
projektowg i poleceniami Inwestora.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeda Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyim administracyjnymi, lokalizaej

i wspétrzdne punktow gtéwnych trasy liniisaietleniowych, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasdaza ochron przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru kaxcowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gggae Wykonawca odtworzy

i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegOtowych warunkach umowy, uwdglapcym podziat na dokumentac
projektow:

- Zamawiajcego,

— sporzdzom przez Wykonawe.

1.5.3. Zgodnéé robét z dokumentacj projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynentekazane przez Inwestora Wykonawcy
stanowi cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @hpjednym z nich $ obowhzujace dla
Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumeiita

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw obpuwe kolejnd¢ ich
waznaosci wymieniona w ,,Ogolnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mee wykorzystywa bteddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian i popi

W przypadku rozbienosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighalzgodne z dokumentagcprojektows lub ST.
Dane okrélone w dokumentaciji projektowej lub w STda uwazane za warti docelowe, od ktdrych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow i elementéw budowli madzy¢ jednorodne i wykazywazgodndé z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@gyzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagyrojektows lub ST

i wptynie to na niezadowalsga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi,

a roboty rozebrane i wykonane ponownie na kosztdlglvcy.



1.5.4. Organizacja pracy na budowie

Organizacja pracy na placu budowy powinnag lagodna z postanowieniami aktualnych zdem
wihasciwych jednostek w sprawie ogélnych warunkéw umoéprace projektowe w budownictwie oraz
o realizag inwestycji budowlanych.
Jednostk wykonawcz robot elektrycznych na prowadzonej budowie jestdivnik robét wysipujacy
w charakterze podwykonawcy bezpednio wspotpracdpy z generalnym wykonawge bedacym
organizatorem i gospodarzem na budowie.
Wykonawca rob6t ma zapewni

— ogrodzenie placu budowy,

— odpowiednie pomieszczenia socjalno-administraciyjmgodrebnione miejsca magazynowania

materiatow,

— odpowiednie dojazdy na plac budowy,

- zasilanie placu budowy enegglektryczn w potrzebnych iléciach i parametrach,

- odpowiednie pozwolenia i uzgodnienia z ydisvym Rejonem Energetycznym (gdy zachodzi

potrzeba)

Place i magazyny zamkné do skladowania materiatdbw, wdzen i maszyn (sprgu
zmechanizowanego) stosowanych do robot elektrydengowinny by wyznaczone na terenie
odwodnionym, wyréwnanym, o nawierzchni dostosowalt®jprzeznaczenia i usytuowane w sposéb
utatwiajgcy roztadunek, zatadunek i ewentualnie mantgmienionych przedmiotow.
Drogi na placu budowy powinny byodpowiednio dostosowane d&odkéw transportowych,
przewidywanej masy przewonych materialéw lub przedmiotow oraz aoizer dostarczanych na
plac budowy i do ich objosci. Szeroké¢ i potozenie drég powinny odpowiadawymaganiom
zapewniajcym maliwo$¢ dostarczenia, bez wzglu na warunki atmosferyczne, materialéw i innych
przedmiotow bez ich uszkodzenia, do odpowiedniah@tisk pracy na budowie.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebody zaptacie i przyjmuje §ize jest whczony
W cerg umowry.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date

ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robo6t Wykonawca ma obazek:

- utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

- podejmowad wszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu stosowanigglo przepisow i norm
dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy, oraikathuszkodzé lub
ucizliwosci dla oséb lub whasrioi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skaenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nggstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga ma mi€ szczegolny wzgh na:

- lokalizacg baz, sktadowisk, wykopéw i drég dojazdowych,
- §rodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem powietrza pylanazami,

- maliwoscig powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpgarowa

Wykonawca ma przestrzegprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca ma utrzymywa sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie budowy, w maszynach i pojdzdac

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodow@ogarem wywotanym
wskutek realizacji robot albo przez personel Wykeoya

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwahy szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.
Jezeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowalo jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wihasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochtoabcych instalacji na powierzchni ziemi i zaggzenia podziemne,
(np. rurocagi, kable itp.), oraz zawiadomi i uzyska odpowiedragody wiacicieli tych sieci i
urzadzen. Wykonawca zapewni wdaiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemyemm



instalacji i uradzen w czasie trwania budowy, zgodnie z otrzymanymi ddmawiajcego
uzgodnieniami, zatzonymi do dokumentacji projektowe.

Wykonawca zobowdzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przeknia istniegcych instalacji i urzdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadénmiwestora wiécicieli istniegcych sieci i urgdzes, oraz
wiadze lokalne o zamiarze rozpecia robaét.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaMtjkonawca bezzwitocznie powiadomi Inwestora i
administratoréw tych instalacji, orazdzie z nimi wspoéipracowa dostarczajc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bhdzie odpowiadéaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wizzkua instalacji
na powierzchni ziemi i ugdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomyghprzez
Zamawiajcego.

1.5.9. Ograniczenie obaizen 0si pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowaé sie do ustawowych ogranicgeobcizenia na & przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robot.

Pojazdy i tadunki powodgge nadmierne obgienie osiowe nie dula3 dopuszczone w oblp terenu
budowy. Wykonawca duizie odpowiada za powstale straty na budowie, zgodnie z polecgnia
Inwestora.

1.5.10. Bezpiecz#stwo i higiena pracy

W czasie realizacji rob6t Wykonawcadzie przestrzedgaprzepiséw dotyceych bezpieczestwa

i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nédisipjacych odpowiednich wymageasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywa wszelkie urgdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz

i odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiaty i ydzenia aywane do
robo6t od daty rozpogeia do daty zakaczenia robét (do wydania potwierdzenia zakaenia przez
Inwestora).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymam@inno by
prowadzone w taki sposdb, aby zadanie inwestydyjbgego elementy byly w zadowadaym stanie
przez caly czas trwania robot, do momentu odbistatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inwestora powinien
rozpocac roboty utrzymaniowe, nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobovdzany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wtadze centraln@ejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktérg w jakikolwiek sposéb zwgizane z robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.

2. Materiaty

2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgkstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robo6t Wykonawca przedstawi sptaeg informacje dotyege proponowanego
zrodfa wytwarzania lub zamawiania tych materiatoedpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych
lub prébki do zatwierdzenia przez Inwestora.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegadta nie oznacza automatycznies wszelkie materiaty
z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie.



2.2. Materialy nie odpowiadajce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestordli despektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robo6t zrte dla ktdrych zostaty zakupione, to koszt tychariatow
zostanie przewarggiowany przez Inwestora.

Kazdy rodzaj robat, w ktorym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, lige sie z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nad#jerdo czasu, gdychola one potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczenachowaly swaj jakosé i whasciwos¢ do robdt
i byty dostpne do kontroli przez Inwestora.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terebedowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jali dokumentacja projektowa lub ST przewigunozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inwestora o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie dirym, jgli bedzie to wymagane dla
bad& prowadzonych przez Inwestora. Wybrany i zaakceptgwrodzaj materiatu nie me by
pé&zniej zmieniany bez zgody Inwestora.

3. Sprat

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké& wykonywanych robét. Spez uzywany do robdt powinien gy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i iléci w zawartym
w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym prirezestora; w przypadku braku ustale takich
dokumentach spez powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej lub w ST i wskarach Inwestora w terminie przewidzianym
umowg.

Sprzt bedacy whlasndciag Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowssi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodsodowiska i przepisami
dotyczcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie doéntéw potwierdzagych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewigdupozliwos¢ wariantowego gzycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestorswoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji Inwestora, nie o by pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszezda robot.

4. Transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takighodkéw transportu, ktore nie wpiyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robo6t i wkaiwosci przewaonych materiatow.

Liczba érodkéw transportu dnizie zapewni@ prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami dirg/mi
w dokumentacji projektowej lub w ST i wskazanianlvéstora, w terminie przewidzianym umaw
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydgspetni@ wymagania dotycce przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gséi na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych of@h na osie mog byé
dopuszczone przez Inwestora, pod warunkiem przyswiéc stanu pierwotnego zytkowanych
odcinkéw drdog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgdowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.



5. Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigédnie z umoworaz za jaké zastosowanych
materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodéa dokumentagj projektows, lub wymaganiami ST,
projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inwesto

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \kg$o
wszystkich elementow robét zgodnie z wymiarami edreymi okréglonymi w dokumentaciji
projektowej lub przekazanymi nasmie przez Inwestora.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i wyznaczaniu
robét zosta, jesli wymaga: tego ledzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykorgama wtasny
koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckprzez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnéri za ich doktadnét.

Decyzje Inwestora dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementébot kzda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowyudwatacji projektowej lub w ST, a takw
normach i wytycznych.

Polecenia Inwestoraeta wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawg pod grdbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytpanosi
Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jak&ci

Do obowihzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwesmogramu
zapewnienia jakai, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykeayia robot, mziwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarayu®j wykonanie robo6t zgodnie z dokumerdaci
projektowy lub ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazangreéz Inwestora.

Program zapewnienia jaka bedzie zawieré&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaabot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

= bhp,

— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jdko terminowa¢ wykonania poszczegolnych elementéw
robot,

— system (sposob i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jakd wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli,

- sposob oraz formgromadzenia wynikdw pomiaréw, zapis pomiaréw,kadavycihganych
wnioskéw, proponowany sposob i fagmprzekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru

b) cz$¢ szczegdtow opisupca dla kazdego asortymentu robaot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igagtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzenh do magazynowania i zatadunku i wytadunku
materiatow, konstrukcji itp.,

— sSposOb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przedititia wiasciwosci w czasie transportu,

— SposOb i procedgipomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwose, legalizacja urgdzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatdw i wykonyeg@oiszczegolnych elementéw robaot,

— sposbb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakaci robot

Celem kontroli robot ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zalazong jakaos¢ robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robét i jakdci materiatdw.

Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwos¢ s3 okreslone w normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedkne, Inspektor Nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapeswviykonanie robot zgodnie z umaew



Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzéwiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadawazng legalizacg, zostaly prawidtiowo wykalibrowane i odpowiagiajymaganiom
norm okrdlajacych procedury bada

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w projekcie BB, stosow& mazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@yauzez Inwestora.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batiaWykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomilb badania, Wykonawca przedstawi narpe

ich wyniki do akceptacji Inwestora.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami &@adak
najszybciej, nie piiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaib.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzagkdiug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegmzaaprobowanych.

6.5. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru mi@ dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktGre posiadaj

a) certyfikat na znak bezpied=twa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okre&lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,

b) deklarag} zgodndci lub certyfikat zgodn&xi z:
- Polskg Normg lub
— aprobag techniczig, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli
nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1 i ktdre spetnigjwymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenfyngymagane przez projekt lub ST zKa partia
dostarczona do robotthzie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeda dostarczone przez
Wykonawe Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetmiaych wymaga beda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy
6.6.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrbowigzujagcym Zamawiaicego

i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowrkahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwacymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy edg dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robdt, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarshoegny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska sthowego. Zapisy ¢1lg czytelne,
dokonane trwattechnily, w porzdku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgebgda oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inwestora.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolnéci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez Inwestora programu zapewnieki@gai harmonograméw robot,

- terminy rozpocgcia i zaka@iczenia poszczegolnych elementéw robat,

— przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozyrzerw w robotach,
— uwagi i polecenia Inwestora,



— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robot zanig@jch i ulegaicych zakryciu, cgsciowych
i ostatecznych odbioréw robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggch ograniczeniom
lub wymaganiom szczegolnym w zgku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsigoprzediaone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si

Decyzje Inwestora wpisane do dziennika budowy Wylkete podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Intees do ustosunkowaniagsiProjektant
nie jest jednak stranumowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@eWykonawcy robot.

6.6.2. Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwgdgjna rozliczenie faktycznego pesti kazdego
z elementow robot. Obmiary wykonanych robo6t prze@dza s§ w sposob aigty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

6.6.3. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentdéw budowy zaliczacsidwniez nastpujace dokumenty:

— pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

— protokoty przekazania terenu budowy,

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
- protokoty odbioru robot,

— protokoty z narad i ustate

— korespondengjna budowie.

6.6.4. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy g przechowywane przez Wykonagvow miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowycla zawsze dogpne dla Inwestora i przedstawiane do aggl na
zyczenie Zamawiarego.

7. Obmiar robot

7.1. 0Ogoblne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&atacy
projektowg lub ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pouwmaieniu Inwestora o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przgm terminem.

Wyniki obmiaru krdg wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) widiach podanych w przedmiarze robo6t lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obazku ukaiczenia wszystkich robét. Bine dane zostan
poprawione wg instrukcji Inwestora n&ipie.

Obmiar gotowych roboétdalzie przeprowadzony z ¢ztcscia wymagaa do celu miesicznej ptatnéci

na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i Inwestora.



7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatéw

Diugaosci i odlegtaci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe.

Je&li projekt, ST lub przedmiar robét wieiwe dla danych robét nie wymagdiego inaczej, objosci
beda wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami projektu, przedmiaru robét lub ST.

7.3. Uradzenia i sprazt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez Inwestora.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedg@ziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotalkee
w przypadku wysfpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robo6t zanikapych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza grzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtizzdxrdg wykonane w sposob zrozumialy
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W rdaieku miejsca szkice megby¢ dolczone
w formie oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzér zostaniegodniony
z Inspektorem Nadzoru.

8. Odbior robot

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé zawartych w umowie, lub w projekcie lub odpowiedniSST, roboty
podlegag nastpujacym etapom odbioru:

- odbiorowi rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu,
- odbiorowi czsciowemu,

— odbiorowi ostatecznemu,

— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiodr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikaych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizulegry zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pospu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru oraz pszdiciele wiacicieli tych sieci i uradzea
podziemnych jakie zostaty w trakcie robot odkryabezpieczone, zgodnie z$tig whasciwych
uzgodnie.

Gotowas¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy

i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbiglzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j
jednak nz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennikaolayd powiadomienia o tym
fakcie Inwestora.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstaei@imentow
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paia
w konfrontacji z dokumentagjprojektows lub ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiodr czsciowy

Odbioér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego
robot dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. @dbiobo6t dokonuje Inspektor
Nadzoru.



8.4. Odbior ostateczny robo6t
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzettygo wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartgsci.

Calkowite zakaczenie robdt oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadamnem na pimie o tym fakcie
Inwestora.

Odbio6r ostateczny robo6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez Inwestora zakaenia robét i przygicia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie
Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaezopez Zamawiagego w obecnii Inwestora

i Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw badai pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodaio wykonania robét z
dokumentagj projektowg lub ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozpazsrealizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbiorow robdét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegoavych lub robét uzupetniagych komisja
przerwie swoje czynrigi i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakad¢ wykonywanych robdt w poszczegdélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnaehkiacy projektowa lub ST z uwzgidnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleezdstwo, komisja
dokona potscen, oceniagc pomniejszop wartags¢ wykonywanych robot w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaggio robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowénastpujace dokumenty:

— dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

— ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy i rejestry obmiardéw (oryginaty),

— wyniki pomiaréw kontrolnych zgodne z projektem 181,

- deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z projektem
lub ST,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przeke@nie linii
telefonicznej, energetycznejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robot
wiascicielom uradzen,

— geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robét gwietlenia zewgtrznego

— kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomie Wykonawg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige kedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzujpghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyclotrozwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyaialw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczhgtro



9.
9.1.

Podstawa ptatngci

Ustalenia ogdlne

Prace elektryczne ofig niniejsa ogolmn specyfikacy techniczi objete g rozliczeniem ryczattowym
badz ryczattowo ilgciowym w zalenosci od zakresu wykonywanych prac.

Przy rozliczeniach naky kazdorazowo kierowési¢ odpowiednimi ustaleniami zawartymi w umowie
pomicdzy Inwestorem a Wykonawc

9.2.

Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania gsido wymagéa warunkéw umowy i wymagaogélnych z obejmuje wszystkie
warunki okrélone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdélnione vztmysie.

10.

Przepisy zwgzane

Ustawa z dnia 07.07.1994r. — Prawo Budowlane @jlIUDNr 207, poz. 2016, z 2003r.

z p&n. zm.),

Ustawa z dnia 27.03.2003r. o planowaniu i zagosmodaniu przestrzennym (Dz.U. Nr 80,
poz. 717) i aktami wykonawczymi do tych ustaw,

PN-75/E-05125 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyinie kablowe. Projektowanie i budowa”
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2008rsprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (DNWU47, poz. 401),

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.200&rsprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszardawierajcego dane dotygze
bezpieczastwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 108, poz395

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.200&rsprawie warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75, poz. 69p&n. zm.).



